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Abstrakt

Bakalarska praca je zamerana na oboznamenie sgasmgm stavom v oblasti
vybavenia ptnohospodarskou mechanizaciou, pouzivanou pri #verevin.Praca
zachytava stasny prehbiad o vyvojovych trendoch a modernych kon&tnich prvkov
pre oblas kosenia, obracania, zhrabovania a zberu krmov&to Btroje zaznamenali
poslednych rokoch vyrazny pokrok. Vyrobcovia sa eaavaju na zvySovanie vykonnosti,
produktivity prace ale aj na zvySovanie komfortuyhavenie automatizaymi
elektronickymi prvkami umatujacimi vyrazné zjednoduSenienosti obsluhyPreto je
potrebnéaby sa podnikatelia nepretrzite informovali o ndvyechnickych trendoch v

oblasti pdnohospodarstva.

Kracové slova: zaci stroj, obragazhmovas, rezaka, zberaci voz, lis,

Abstract

The thesis is focused on learning about the cusitumtion in the field of
agricultural mechanization equipment, used forderal he paper covers an overview of
current trends and modern design elements for theing, tedding, swathing and
forage. These machines recorded in recent yeardisant progress. Manufacturers
focus on increasing efficiency, labor productiviiiyt also to raise comfort and
equipment automation electronic components whichsognificantly simplify the
handling activities. It is therefore necessary thatinesses constantly informed about

new technological trends in agriculture.

Key words: mower, tedder, rake, forage harvestdf,loading wagons, baler
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Uvod

V priebehu minulého stoéa mechanizacia faohospodarstva zaznamenala
neobyajne prudky rozvoj. Jednou z oblasti, v ktorejaeldtény technicky rozvoj je aj
zber a konzervovanie krmovin. Viatku stor@ia sa zberové prace vykonavali
prevazne réne alebo s pomocou zaprahovych Kislg hrabdiek a r6znych vozov,
ktoré sa vyuzivali na zvoz prevazne sena, ktosuS#o prirodzenym spdésobom na
poliach a lukach. Bola to fyzicky i naméahava praca, a navysémezdhava,co pri
premenlivom pdasi znehodnocovalo zberant krmovinu. S rozvojoniicyaaich
motorov bol zaznamenany technicky pokrok aj Vripgdhospodarskej mechanizacii.
najskor prisli na rad traktory a r6zne typy nar&tbyych v poradi uz niekae
generacie sa vyrabaju dodnes. poslednymi strojomzivianymi v zbere krmovin sa stali
samohybné stroje, ktoré maju wadnosti véké uplatnenie predovsetkym pre ich
vysokU vykonnos Su to najma samohybné réka a miagée, aj ke’ medzi
polnohospodarskou verejntmi je stale aktualna otazka a porovnavanie vyuzitia
samohybnej rez&y a zberacieho vozu. Najma popredni vyrobcovitnpbhospodarskej
techniky stroje neustale inovuju, a mézeme sleti@aaaadzanie elektronickych
a automatizénych systémov do tychto strojov. Aj v Slovenskgjuilike je mnoho
importérov, zaoberajucich sa dovozom a predajarttystrojov, ktory poskytuju

zarwny a pozartny servis a ponukajua nahradné diely.



1 Ciel’ prace

Ciel'om bakalarskej prace bolo vypracovanie reSerSevojoyych trendoch
v oblasti ponuky techniky pre zber krmovin so zaanén na zhodnotenie vplyvu
modernych konstrutych rieSeni na dosahované prevadzkové paramedrskipiny

strojov patria zacie stroje, obr&ea zhfiovate, rezéky, zberacie vozy a lisy.
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2 Metodika prace

Metodika prace bude zamerana na sp@guttovenia zavetmej prace
kompilaéného charakteru. V praci sa zameriame na charakkerisitasného stavu v
oblasti vybavenia gmohospodarstva technikou pre kosenie, obracamigowzanie
a zber krmovin. Hlavnymaglom vSak bude analyza ponuky strojov na slovemsko
trhu. DOlezité bude posudenie ponukanych moderkgatrukinych rieSeni strojov z
hradiska efektivnosti ich prevadzky, ale taktiez pm# na vyvojove trendy v oblasti
technologii a techniky pre zber krmovin. Ziskargpeacované poznatky pouzijeme na
oboznamenie so gasnym stavom danej problematiky. K ziskaniu ldpsigrelfadu a

na doplnenie informacii pouzijeme v textovagti tabliky a obrazky.

Materialom pre spracovanie tejto batsdéj prace budu publikacie domacich
autorov,¢lanky z odbornyclasopisov, internetové zdroje, ako i domovskeé irgeve

stranky vyrobcov a predajcov.
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3 Vysledky prace

3.1 P&nohospodarska mechanizacia

Inventarizaciu pouzivanej techniky v rastlinnej\woziSnej vyrobe vykonava
TSUP kazdoréne s ci€om prijimania koncemych, planovacich a podpornych
opatreni v rezorte pédohospodarstva. V roku 200 &al paset vybranych
polnohospodarskych strojov pri vSetkych sledovanyeindch, okrem rozhadzosa@v
priemyselnych hnojiv, ktorych pet vzrastol o 1,1 %. NajvysSi pokles celkovéhétpo
bol pri zber&och cukrovej repy (0 16,7 %) a obilnych kombajnée®,2 %). Pokles
ostatnych druhov strojov bol v intervale od 2,6 2bgr&e zemiakov) do 0,3 %
(rozhadzovée masténych hnojiv). Znizil sa aj kmy nakup novych strojov u zbeé
zemiakov o 14,3 %, obilnych kombajnov o 11,8 %gkolych traktorov 0 10,4 % a
sadz&ov zemiakov 0 7,7 %. Na druhej strane, zvysil daup&ejaiek (4,8 %), pluhov
(3,5 %), rozhadzovav priemyselnych i mastaych hnojiv (2,3 %). Obnova techniky
sa v roku 2009 realizovala pri traktoroch v pod&l@ %, obilnych kombajnoch 4,9 %,
zber&och zemiakov 1,5 %, se&jeach 5,5 %, pri pluhoch 2,9 %, pri rozhadzéneh
priemyselnych hnojiv 6,0 %, pri rozhadzéweh mastinych hnojiv 4,5 % a sadaach
zemiakov 1,2 %.

Vekova Struktira strojov v RV Vekova Struktiira strojov v yAY
vroku 2009 vroku 2009

do 4 rokov nad 12 do 4 rokov

14% Y
h 4-8 rokov rokow i
8%

8-12 rokov \
nad 12 99 4 4-8 rokov
rokov 8-12 rokov 24,
69% 25%

Graf 1 Vekova Struktura strojov v RV Graf 2 Vekova Struktira strojov v ZV

Vekova Struktlra pouzivanych strojov v Zti&nej vyrobe predstavovala podiel
strojov v skupine do 8 rokov 37,8 % (pokles oproku 2008 o 2,75 p. b.) a podiel
strojov nad 8 rokov bol 62,2 % z ich celkovéh@tpoMierne zhorSovanie vekovej
Struktary strojov moéze hydosledkom zhorSujucich sa odbytovych moznosti
ZivociSnych produktov, najméa mésa a mlieka. V rastlimyepbe sa vekova Struktira
strojov meni pozitivne, grom podiel strojov v skupine do 8 rokov sa zvySil2ia9 %
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(narast oproti roku 2008 o0 2,5 p. b.) a strojeSstaako 8 rokov predstavuju 78,1 % z
ich celkového pétu. Toto zlepSenie sa odraza aj vo vyvoji priemeaéeku vybranych
polnohospodarskych strojov pre rastlinna vyrobu, kaled roku 2004, k& priemerny
vek dosiahol hodnotu 13,2 roka, situacia zlep3ugpriek tomuto zlepSeniu nemozno
ocakava v kratkom¢asovom obdobi vyraznejSiu zmenu stavu technickdpdae

polnohospodarstva (zdroj: URL 1).

Vyvoj priemerného veku
pol'nohospodairskych strojov

14,0

13,0 $--# 31 F120) %12

Priemerny vek (roky)

11,0 Fommmmmm s oo

10,0 T T T
2005 2006 2007 2008 2009

Graf 3 Vyvoj priemerného veku pd’nohospodarskych strojov

Vypracoval TSUP Rovinka

3.2 Zacie stroje

3.2.1 Prstové Zacie stroje

Zacie Ustrojenstvo klasického Zacieho stroja tpotiybliva kosa a stacionarne
prsty. Zacie Ustrojenstvo s prstami sa dnes poyiredovsetkym v konstrukcii
motorovych Zacich strojov (aj samohybnychemych na kosenie krmovin
v podhorskych oblastiach, Zacich riadkémaa Zacich Ustrojenstiev obilnych
kombajnov (Portian a kol., 2008).

3.2.2 Rot&né Zacie stroje

Rotané Zacie stroje pracuju na principe rezu stebieldpery. Nozik
pracovného ustrojenstva rotujedu horizontalnej alebo vertikalnej rovine. 8&na
vyrobcov Zacich strojov dnes ponuka rézne prevedemStrukcii rotéenych Zacich
strojov so zaberom od 165-350 cm, s moZaosupevnenia na energetickom

prostriedku vzadu, vpredu alebocbhe medzi napravami energetického prostriedku.
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Réznou kombinaciou uchytenia nosnych ramov vpréelioavzadu za energetickym
strojom je moZné pracovny zaber z¥yd¥ na 10 m a vykonnpsZ 12 ha.fi.

K zrezavaniu stebiel krmovin dochadza pri vysokgbkiodovych rychlostiach 50-
80m.s". Kvalita prace roténych Zacich strojov je posudzovana predovsetkym na
zaklade odrezania stebiel (tzv. hladky rez) a dadanhia nastavenej vySky strniska
(Ponktan a kol., 2008).

3.2.3 Konstrukéné rieSenie rot&nych zacich strojov

3.2.3.1 Bubnové roténé Zacie stroje

Su konStrukne rieSené ako stroje nesené (vzadu, vpredine)@lebo navesné.
Zakladnym pracovnym astrojenstvom r&gtého Zacieho stroja je bubon (4) s opornym
diskom (7) na spodnej strane.cebbubnov poth konstrukného vyhotovenia méze
byt 2-4 a pdet horizontalne rotujucich nozov (6) na obvode myomoZze by 2-4.
Nahon na pracovné Ustrojenstvo je od vyvodovétaddta energetického prostriedku
cez horny nosny rdm bubnov (2) pomocou horizontdlreyvertikalnych hriadev
a kuz&ovych ozubenych sukolesi (Psan, 2001).

Obrazok 1
Bubnovy rot&ny zaci stroj: 1- zaves, 2- ram stroja, 3- nahemubon, 5- poistka, 6-

nbz, 7- oporny disk (Potéan 2001).
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3.2.3.2 Diskové rotéiné Zacie stroje

Su zalozZené na principe prace rotujucich diskoezm na obvode diskov, ktoré
zabezpéuju odrezanie stebiel. Disky (5) su uchytené naeramrofilovaného plechu
(4) v ktorom je zarouveuloZzeny nahon na disky. Kosenie stebiel sa dejg dojicou
diskov s nozmi, ktoré sadia proti sebe. Reet diskov na rdme stroja zavisi od
konStruknej Sirky Zacieho stroja a priemeru diskov. Vé3ide pripadov sa voli parny
pocet diskov. Tvar rotujucejasti diskov méze hyrozdielny. NajastejSie sa voli elipsa
alebo tvar trojuholnikového ramena s noZzmi uloZengioh vrcholoch. NoZe na
obvode rotujuciclasti su ulozené ldupo 180° alebo 120°. Z'hdiska rovnomerného
pohybu diskov pri vysokych obvodovych rychlostiaobsia by rotujucecasti
vyvazené. Spésob uchytenia nozov k diskom je maes& ako pevny alebo JVoe
otocny. Nahon na pracovri@sti diskov je uskutmeny od vyvodového hriatie
traktora cez vyvodovy hriadlestroja (7) na zvisly hriadg6) a natelné ozubené
prevody uloZzené v nosnom rame. Svojim kondtnykn rieSenim sa diskové roteé
Zacie stroje priblizuju prstovym Zacim listdm. Ogé&oné hmota plynule prepadava do
zadnejcasti stroja a pomocou usmeracich plechov je mozné tvaravadkladany
riadok. VySka strniska je dana sklonom spodaasti opornych plazov ramu stroja alebo
nastavenim na zavese stroja.lAdiska hmotnostného su diskové toia stroje’ahSie
ako bubnové (Podan, 2001).

Obr. 2
Diskovy rota&ny Zaci stroj: 1- zaves, 2itk 3-usmefovaci plech, 4- ram s prevodmi,

5-disk s nozmi, 6- zvisly hriadle7- hriadé stroja (Pondan, 2001).
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3.2.4 Praktické skusenosti z pouZzivania Zacich sfov

VSetci vyrobcovia strojov na kosenie krmovin porjuka svojom vyrobnom
programe Siroky sortiment Zacich strojov s rézricko$l zaberu a tiez spésob
pripojenia k energetickému prostriedkul’Rohospodéarska prax sa tomuto trendu
prispésobila a dnes su tieto stroje bezne pouzivaméxi. K vyhodam rotmych

Zacich strojov patri:

Diskové rotaéné Zacie stroje:
* mensSia hmotnas
» niZzSi prikon na rezacie Ustrojenstvo,
» vySSia zZivotnos§ strojov,
* mensSie poSkodzovanie travnatého druhu.
Bubnové rotatné Zacie stroje:
* univerzalnos pouZitia,
» dobré kvalita pri koseni fahnutych a zaburinenych porastov,
* menSie upchavanie Zacieho Ustrojenstva,

* jednoduchSia vymena noZzov.

Z hradiska praktického pouzivania r&gch Zacich strojov je vyhodnéa moztios
tvarovania pokosenej hmoty na riadky. Technickemgée konstrukcie RZS dolugje
tvarova’ riadky aby pokosena hmota bola uloZzena na sunai&y. Hmotu je mozné
odklada za Zacim strojom aj po celej ploche pracovnéherzébtroja. Tato moznos
tvarovania pokosenej hmoty na riadku ovpilyje aj nasledny proceialSej
manipulacie s pokosom, pretozZe nie je potrebnéitimlvé rozhodenie nakoseného
riadku. Z Padiska kvality prace rotaych Zacich strojov je délezité dodrzanie
pracovnej rychlosti stroja. Rata€ Zacie stroje umé#nju pracu pri vysSich pracovnych
rychlostiach (8-15 km:f) ich pracovna rychlaszavisi na konstrutiom
a kinematickom rieSeni Zacich strojov. Z tohto divge tiez dolezité dodrziavanie
nastavenej vysky strniskateho vyplyva predovsetkym poziadavka na kopirovania

povrchu pda (Pontan a kol., 2008).
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3.2.5 Kombinované Zacie stroje na kosenie a rozrosanie povrchu
stebiel

Konstrukcia KZS vychadza z agrotechnickych poZiglana urychlenie
suSenia krmovin na poli, zakladom ktorého je ryamligZenie obsahu vihkosti
v pokosenych krmovinach. Jednou z moznosti akohlityodparovanie vody
z pokosenych stebiel krmovin je povrchové rozrusSstebiel na mechanickom principe

(lamanie, miaganie, oter a pod.).

3.2.6 Konstrukéné riedenie KZS:

Pracovnym ustrojenstvom na povrchoveé rozruSovdelaed z fadiska konstrukcie

moze by:

» dvojica valcov (hladkych, ryhovanych, prutovychyadovym alebo gumennym
povrchom

* rotor s prstami z ocele alebo PVC

Pri konstruknom rieSeni zariadenia na rozruSovanie povrchuedtglolvojicou
valcov je ich Sirka olsajne totoZzna s pracovnou Sirkou Zacieho strojahlRgc
ot&ania sa voli v rozmedz{ 6-10 rit.svalce mdZzu marovnak( alebo rozdielnu
rychlog’ ot&ania. V&kos” medzery medzi valcami a ich tlak je moZzné nastafov
pod’a mnozstva nakosenej hmoty, ktora prichddza medeéewa odolnosti povrchu

stebiel proti stl&@ovaniu.

3.2.7 Praktické skisenosti z pouzivania KZS

Praktické vysledky pouzivania KZS dokazuju, Zepolizivanim sa skracuje
doba potrebna na zniZenie obsahu vody v rastlingo&é hodnoty priebehu
znizovania obsahu vody v rastlinach su v praktibkgodmienkach odliSné a zavislé na
druhu krmoviny, klimatickych podmienkach a techmickrieSeni pracovnych strojov
pouzivanych pri koseni a povrchovom rozruSovartisteZ H'adiska vhodnosti

astrojenstiev pri povrchovom rozrusSovani stebiallsazuje, Ze pri koseni travnych
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porastov je vhodné pouzit/atroj, ktory ma ustrojenstvo tvorené bubnom sgonst

a tiez moznasnastavovania intenzity povrchového rozruSovarghist viozenym
hrebé&iom s protiprstami. V zdsade mozno ovgigva’ intenzitu povrchového
rozruSovania stebiel krmovin nastavenim sklonudii@lprstov v hornom kryte,
vzh'adom na prsty ot@juceho sa rotora. Na rozruSovanie povrchu stdlatdlinovin
a lucerny sa z praktickéhdadiska odporta pouzivéd kombinované RZS so
zariadenim na rozruSovanie povrchu stebiel zalohangrincipe dvojice valcov.

V takomto pripade dochadza predovSetkym Ketlaniu byli a listky su porusené len
minimalne. Na tomto principe povrchového rozruSowvaastlinnej hmoty dochadza
k podstatne nizSim stratam na hmote, predovsetigtkol/. TieZz je vyhodné, ke
odkosena a povrchovo rozrusena hmota je rozhodssiéoko,¢im sa vytvaraju
optimalne podmienky na rychle znizovanie vody \bkteh krmovin (Poran a kol.,
2008).

3.3 Stroje na oSetrovanie krmovin na kosienku

3.3.1 Konstrukéné rieSenie rozhadzovéov (obracatov) a riadkovacov
(zhrabovacov)

Stroje na rozhadzovanie riadkov (obracanie rozhejdemoty) na povrchu fa
a nasledné zhrabovanie do riadkov su konstrekieSené kil ako jednotelové (len na
obracanie alebo riadkovanie) alebo vigglave, kedy jeden stroj po jednoduchej Gprave
moZe vykoné obidve operacie (rozhadzovanie, riadkovanie).j&tma obracanie su
rieSené ako nesené alebo navesné vzadu na trofnododvese traktora. Stroje na
riadkovanie su konstrike rieSené ako nesené vpredu a vzadu, pripadnengve

Pod’a konstrukcie pracovnych astrojenstiev mézt: by

* bubnové,

* s |&ovymi kolesami,
* kolesové,

» dopravnikove,

* s horizontalne uloZenymi rotormi (Sloboda a koDQ2).
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3.3.2 Rotorovy obrac# krmovin

Sklada sa zo Styroch rotorov na sgolom rdme. Stroj je neseny na
trojpodovom zavese traktora a v pracovnej polohkagda rotorova sekcia opiera
0 podporné, vySkovo nastavite® kolesa. V prepravnej polohe dochadza k sklopeniu
krajnych sekcii rotorov. Ram (3) je zvareny zlmsg/ch plechov alebo rarok, je deleny
a spojeny pomocouiliov (4), ktoré zabezpeju vykyvovanie kaZdej sekcie. Nahon je
umozneny cezikovy hriadé (1), prevodovku (2) na hriadele jednotlivych rater
Vlastné pracovné ustrojenstvo obrédvori horizontalny rotor (5), ku ktorému su
pripevnené ramena s prstami (6). Pri praci sa w@dya dva rotory ot@ju proti sebe,
prstami zachytavaju rastlinni hmotu, a potom jlhealzuju za seba. Ramena s prstami
su ulozené tak, Ze prsty cez seba presahugi@t potorov na spolmom rame je 2-12,
¢o zabezpéuje pracovny zaber od 1,6-13 m. Jednotlivé pracoekéie (rotory) sa pri
praci opieraju na oporné koleso s moimnsnastavovania vysSky prstov nad povrchom
pola. Obvodova rychlasrotorov obracéov je poda konstrukného rieSenia
jednotlivych vyrobcov volena v rozmedzi 11,5- 155" . Na zabezp®nie kvalitného
rozhadzovania a obracania pokosenej hmoty je msklné rotorov v smere pohybu
nastavové pod’a vihkosti rozhadzovanej hmoty &Ry stebiel krmovin. Pri
nastavovani rotora je délezité aby prsty zasahdealdo strniska a nie na povrch pédy,
pretoze by mohlo défk zne&ist'ovaniu rozhadzovanych krmovin. Délezitou
poziadavkou je zabezpenie prigneho kopirovania povrchu pe. Toto je dané
kon&trukciou ramu, ktoré st delené, spojelidénk a umo#uji kopirova nerovnosti
povrchu pda (Sloboda a kol., 2001).

~ Obrazok 3 )
Rotorovy obracakrmovin: 1- kbovy hriad&, 2- prevodovka, 3- ram, 4ikbové

spojenie ramu, 5- rotor, 6- ramenda s prstamiporieé koleso (Sloboda a kol., 2001).
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3.3.3 Rotorové riadkov&e (zhrabovae) krmovin

Princip prace je zalozeny na ré&tam pohybe horizontalne uloZzeného rotora
s ramenami a zhrabovacimi prstami. K vytvorenidkiadochédza tak, Ze rotujlce
ramena s prstami presuvaju rastlinni hmotu k vaagu obvodu ramien v smere
pohybu stroja. Riadok sa vytvaruje na jednej strat@a okrajom ramien a zabranou
ktorej vysunutie na stranu zaravercuje Sirku riadku. Zhrabovacie prsty su
predpruzené a mozu Hulozené na ramenéach rotora v jednom alebo dvaidcha

(Twin system).

Obrazok 4
Rotorovy riadkova krmovin: 1-zaves, 2-rameno s prstami, 3-zabraloa$g$, 4-vodiaca

kulisa, 5-oporné kolesa (P@¢an a kol., 2008).

3.3.4 Dvojrotorové riadkovate krmovin

Rotory su umiestnené vialseba alebo Sikmo za sebou. Princip prace
riadkovaa sp@iva v tom, Ze rotory sa ataju proti sebe (dovnutra) a hmota je
zhrabovacimi prstami postvana do stredu a riadelfirmovany v strede medzi
rotormi. Obvodova rychlasrotorov sa pohybuje od 7 — 10 m.s-1 .TAdliska
agregacie s energetickym prostriedkom su strofenié ako nesené a pri praci sa
opieraju o povrch da tandemovym podvozkom na kazdom rotore alebo navas
samohybnym podvozkom pre transportni a pracovnohpolPri praci su rotory
navesneho riadkova tieZ opreté o pédu tandemovym podvozkom. Piigyvesi ramu
V 0Se zavesenia stroja za energetickym prostriedkowitiuje hmotu zhrabovana
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jednu stranu a vytvatiriadok pri zadnontiavom rotore. Tento systém unioge pri
spatnom pohybe nadviazaa predchadzajlci riadok a vytvarévak riadok hmoty

z plochy dvojnasobne SirSej. Na zvySenie pracovilepnnosti riadkovéov pri pohybe
v jednom smere sa pouzivaju Styri rotory uloZzenévdau V, kedy kazda dvojica
rotorov uloZzena Sikmo na smer pohybu vytvara riadskrede medzi rotormi.

Z hradiska kvality prace riadkovav je délezité, aby pracovné prsty zhrabovacich
ustrojenstiev sa pohybovali nad povrchoniigpa nezasahovali do zeme. Toto je
zabezp&ené posuvnym alkovym upevnenim rotorov k ramu stroja a tandemovym
rieSenim podvozku rotorov s mozitios nastavovania vysky prstov nad povrchortiapo
(Ponktan a kol., 2008).

Obrazok 5
Dvojrotorovy riadkova (Pontan a kol., 2008).

3.4 Zberové stoje

V s&asnosti je mozné zber krmovin uskintiv:

- zberacim vozom(navesné alebo samohybné),

- rezackou:
e sozacim ustrojenstvom,
* s ustrojenstvom na odlamovanie kukasich klasov,
e S0 zberacim Ustrojenstvom,

- zberacim lisom.
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3.4.1 Zberacie vozy- konstrukné rieSenie
 zberacie ustrojenstvo,

* plniace a rezacie Ustrojenstvo,

* dopravné ustrojenstvo posuvania hmoty v UloZnomspore,
* UloZny priestor,

* podvozok stroja,

* doplnkové vybavenie.

Obrazok 6
Traktorovy zberaci naves: 1 - zaves, 2 - ram sawau, 3 - oporné koleso, 4 — zberacie

astrojenstvo, 5 - plniace dstrojenstvo, 6 - rezaésieojenstvo, 7 - dopravné
ustrojenstvo, 8 - rohatka, 9 - paka, 10 - spodear{g)¢ag’ tlozného priestoru, 11 -
horna (odnimat&na)¢ag’ tloZzného priestoru ), 12 - zadédo (Pontan, 2001).

Zberacie ustrojenstvo (4) zabe#pg zber hmoty z riadkov. RieSené je ako
bubon s pruznymi prstami, ktory je mozné nastavenadt povrchom gia opornym
kolieskom. KonStrukcia zberacieho Ustrojenstva mifelacena fastejSie
vyhotovenie) alebdahana. Plniace Ustrojenstvo (5) zabémeodoberanie hmoty od
zberacieho Ustrojenstva a posuva ju do Uloznélestornu. KonStruéne méze by
plniace Ustrojenstvo rieSené ako bubon s prstanigazovy dopravnik s prstami (b),
alebo bubon s nozmi ulozenymi po zavitovke. Dopéatrstrojenstvo (7) ulozené na

podlahe UloZného priestoru tvorfazovy dopravnik s pré&kami, obyajne v dvoch
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radoch. Jeho funkcia sgiga v postupnom posuvani hmoty v Gloznom priesspredu
dozadu a pri vyprazabvani. Posuv dopravnika mézetlptynuly alebo preruSovany.
Zadnécelo (12) uloZzného priestoru je pri plneni zatvorargi vyskladovani otvorené.
Zberacie vozy uené na zber, odvoz a vpréodanie zavadnutej hmoty v prejazdnych
silaznych priestoroch maju v zadrefti Ulozného priestoru namontované davkovacie
valce. Takéto rieSenie zabeZpg rovnomerné rozlozenie porezanej hmoty do
jednotlivych vrstiev (Sloboda a kol., 2001).

Obrazok 7
PIniace a rezacie Ustrojenstvo: a) bubon s prstaim@’azovy dopravnik, c) bubon

snozmi (Sloboda a kol., 2001).

3.4.2 Rez#ky

Rozdelenie pokh energetického prostriedku:

« traktorové (navesné alebo nesené),
» samohybneé.
Pod’a konsStrukcie hlavnej fukej skupiny :

* NOZOVE,

* cepove.

Hlavnou jednotkou rezdty je rezacie Ustrojenstvo. Rezacie Ustrojenstvaand
byt bubnové alebo kolesové. Bubnové rezacie Ustrojersst sklada z rezacieho bubna
s nozmi, dorezavacieho Ustrojenstva atidaézacieho ustrojenstva. Priemer rezacieho
bubna sa pohybuje v rozmedzi 0,4-0,8 m, Sirka bObt&0,65 m a obvodova rychtos
pri rezani byva 20-38 mi’sPaiet noZov 2-48 kusov a ich tvar je priamkovy alebo
krivkovy (Sloboda a kol., 2001).
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Obrazok 8
Schéma pracovnych Ustrojenstiev fdaa 1-snimé detektora kovov, 2-spodné

vkladacie valce, 3-horné vkladacie valce, 4-prdties5-rezacie noze, 6-rezaci bubon,
7-drviace valce, 8-vyfukové potrubie, 9-odhadzovadion (Porian, 2001).

3.4.3 Zberacie lisy

Ulohou zberacich lisov je plynulé zozbieranie ndk@vanejcerstvej (zelenej)
zavadnutej alebo suchej stebelnatej hmoty a jgpeéinie do balikov. Baliky po
zlisovani mdézu byyuloZené na strnisko alebo na prepravny prostriedgknam
lisovania spoiva vo zvySeni objemovej hmotnostiiisn sa zvySuje aj lepSie vyuZitie
prepravnych prostriedkov a skladovacieho prost8kladovanie na principe balikov
umoziuje lepSiu kontrolu uskladneného materialu a tyjela planovanie pre potreby
v Zivacisnej vyrobe (Sloboda a kol., 2001).

Rozdelenie zberacich lisov:
Rozdéuje sa poth viacerych badisk:

A. mobilnosti

B. poda zlisovaténosti hmoty:
* nizkotlakové
» vysokotlakové

C. pod’a ve’kosti balikov:

e malé
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» velkeé baliky hranolového tvaru

» velké baliky kruhového prierezu

D. poda konstrukcie lisovacieho priestoru:
* piestové
* zvinovacie
* briketovacie lisy

» granulovacie lisy

3.4.3.1 Zberacie lisy na M&eé hranolovité baliky

Konstrukéna schéma zberacieho lisu ndkéhranolové baliky je na obr. 9.
Ram lisu je uloZzeny na dvojnapravovom podvozkué&eegom (12). Nariadkovanu
hmotu z riadku zbiera zberacie Ustrojenstvo (19@dépa ju k rezaciemu ustrojenstvu (3)
zloZenému z rezacich nozov, ktoré tvoria oporui peataciemu rotoru. Zozbierana a
porezana hmota sa vkladacim ustrojenstvom (4) dlispyacom kanéle (5) postupne
stl&a a davkuje do lisovacieho priestoru tvorenéhosistm piestom (10) a lisovacou
komorou (8). Vytvarovany balik z lisovacej komogyasedie sklzom (6) na povrch
pol'a alebo na pripojeny prepravny podvozok . Zbierastrojenstvo (1), oldgjne
bubnového typu, je umiestnené na opornych nastayith kolesach. V zadné&asti
zberacieho Ustrojenstva su letmo uloZzené priebeaviéovky (2), ktoré hmotu posuavaju
do predlisovacieho kanala (5). Predlisovacie zanal postupne sida hmotu v
predlisovacom kanale a v jednotlivych davkach jajwa do lisovacieho priestoru (8)
pred lisovaci piest (10). Takto predspracovana ddwkoty ma staly objendim je
mozné zabezg&’ rovnomernu zlisovat@od’ balikov v lisovacej komore. Snithaa-
pojeny na piest reguluje hydraulické valce, ktaaétavuju strop lisovacej komory tak,
aby vytvarovany balik mal rovnomernu zlisovaies’ v celom objeme. Obsluha ma
mMoZno$ nastavovat' ptas prace rovnomerny tlak v lisovacej komore, kizmgtpoveda
rozdielnym agrofyzikalnym vlastnostiam lisovanéhatenialu. Zlisované baliky su pred
vytlacenim z lisovacej komory zviazané pomocou viazacir@denia (Mastaveneho
na ucitu dizku balika. Viazacie zariadenie @ayne tvori sustavaéastkovych viazacich
uzlovaov, ktoré zabezpta zviazanie balika po celej jeho Sirke. ViazaraBkov sa vo
vacSine pripadov robi Spagatom, ale nie je vghlé aj viazanie pomocou drétu
(Sloboda a kol., 2001).
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Obrazok 9
Lis na hranolové baliky: 1-zberacie Ustrojenstwprigbezné zavitovka, 3-rezacie

ustrojenstvo, 4-vkladacie Ustrojenstvo, 5-predl@mkanal, 6-sklz, 7-balik, 8-lisovacia
komora, 9-viazacie zariadenie, 10-lisovaci piestzatrvanik, 12-zaves (Sloboda
a kol., 2001).

3.4.3.2 Zvinovacie lisy

Z hradiska technického vyhotovenia mozu layinovacie lisy na tvarovanie balikgv
kruhovym prierezom rieSené s variabilnou alebo tamt&ou lisovacou komorou.
Rozdiel spoiva predovsetkym v konStrakom rieSeni lisovacej komory a
technologickom spdsobe tvarovania balika. Pri Bsdwo zvinovacich lisock
variabilnou lisovacou komorou je balik od saméhtiatku tvarovany tlakom pasov
(alebo réazového dopravnika), ktoré obopinaju tvoriaci d&bzvinovaci lis s
pasovym zvinovacim ustrojenstvom sa sklada z r&fjadnonapravovym podvozkom
(3), zberacieho ustrojenstva (2), lisovacej komdjys odklopnou zadnatag’ou
zvinovacich pasov (5), napinacieho a viazadehmdenia a zavesu stroja s nahonom
(1). Zberacie Ustrojenstvo bubnového typu s meboaogySkoveho nastavenia nad povrchom
pa’a plynulo zbiera nariadkovanu hmotu a podava jisdeacej komory. Pri tomto
technologickom principe prace zvinovacieho listhddza od piatku zvinovania hmoty
zvinovacimi pasmi k jej sttavaniu,co vytvara dobré predpoklady na wytaie vzduchu a
zvySenie objemovej hmotnosti lisovanej hmoty. Xige’nog’ balika sa nastavuje predpatim
pruzin uloZzenych po stranéch lisovacej komory. Nasiacie zariadenie, ktoré rozhoduje o
velkosti priemeru balika, umiddje nastavit' priemer balikov v rozmedzi 60 azd80
PoZadovanu V&og’ priemeru balika nastavuje obsluha mechanickgd3iahnuti
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pozadovaného priemeru sa v kabine traktora rozsigetliza&né svetlo a automatickydaa
viazanie balika. Zlisovany balik je omotany Spagaiebo obaleny sievinou a odlozeny na
strnisko (Sloboda a kol., 2001).

Obrazok 10
Zvinovaci lis: 1- zaves s ndhonom, 2- zberacieojeststvo, 3- podvozok, 4- lisovacia

komora, 5- zvinovacie pasy (Sloboda a kol., 2001).
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3.5 Skasné trendy v oblasti zberu krmovin

V tejto casti bakalarskej prace sa oboznamime s vyvojovgendimi a novymi

konstrukknymi prvkami v oblasti strojov pre zber krmovin.

3.5.1 Krone EasyCut Float

Systém ponuka firma Krone ako jediny vyroktednych Zacich list s t@nym
pripojnym zavesom, v ktorom su integrovanéabtovacie pruziny. Zdenenie pruzin
do pripojného zavesu stroja umaje kopirovanie premenlivého reliéfu pody
prostrednictvom rézneho napdtia pruzin. Tlak Zacaoja na pddu zostava rovnaky
a tym je zaistené Setrné pdsobenie na strnid&tsie vyhody systému: vpredu je mozné
¢elnu listu montovébliZSie k traktoru, tym nie je £aZzena predna naprava

a nedochadza k neahtovaniu zadnych kolies (zdroj: URL 2).

3.5.2 Poistka zacich stolov SafeCut

VSetky Zacie stroje EasyCut su teraz vybavené kmistacich diskov SafeCut,
ktora poskytuje vynikajucu ochranu pri nabehnutprekazku. Pri naraze na cudzie
teleso dbjde k odstrihnutiu poistky, ktora spajei zhsk s hnacim hriadlem. Je tak
zabezpeéena vynikajuca bezprogs’ ovladacich prvkov Zacej listy. Hnaci pastorok sa
ot&’a d’alej a zablokovany Zaci disk sa prostrednictvorpastého zavitu zdvihne hore
tak, Ze sa nachadza mimo oblasti rotacie susedmgalbh nozov. Nasledné poskodenie
susednych Zacich diskov je tak tiez wdae. Jednoduchou vymenou lozZiskovej
jednotky je Zacie Ustrojenstvo za niéko minat po nabehnuti na prekazku dpéne

prevadzky schopné (URL 3).

Obrazok 11Poistka SafeCut (zdroj: URL 3)
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3.5.3 Zavesi-motion

Zaves pre&elne nesené diskove Zacie strojeckyaP6ttinger, ktorého
z&kladnym principom je snaha o zachovanie konétuat pritlaku na Zaci nosnik bez
oh'adu na zmenu polohy liSty. To znamena, Ze spakiaul kopiruje terénnu
nerovnos aj jej zaves a d@éhienie pomocou integrovanych vinutych pruzin zostéva
konStantnej urovni. Nedochadza teda k jeho prediimvalebo skracovaniu, ktoré
vedie nasledne k vyzdvihnutiu liSty zo zaberu alehopak k poSkodeniu ®&iny. Stroj
a-motion plynulo kopiruje terén ako v pdzdom, tak i v prignom smere- napr. pri
zat&ani za jazdy na svahu, a to i pri vySSej pojazdoja)losti. Pripojenie je mozné do
vietkych typowelnych zavesov traktorov s vykonom az do 300éine nesené Zacie
stroje NOVACAT a-motion boli vyrabané s pracovnym zdberom 3 m a1,5
Novinkou je pracovny zaber 2,6 m, ktory sa mézeiaajvyuzt’ pri technologii
zeleného kmenia a naslednom prejazde cez uishegcie priestory bez problémov.
VSetky modely mézu hyvybavené bdi zhadzovacimi plechmi, prstovym
lamatom alebo gumovymi valcami. Boé ochranné kryty su vyrabané novou
technoldgiou, kde ziskaju novy obly tvar, ktorypgvnejSi a odolnejSi na otrasy. Novy
prstovy lamd so zlepSenou intenzitou naruSenia a rozloZeniavirmabezpd vysoku
kvalitu krmiva uz v jednom dni. Udrzbovy intervalygeny na 150 hodin posuva tieto
stroje k vy3sim z@Zenia a vykonnostiam.iBové hriadele siiahko pristupné a spolu s
praktickym odkladacim boxom pre nahradné noZEia gotrebny k rychlej vymene

nozov zabezpia jednoduchsiu a rychlejSiu udrzbu (Kandera,2009).

Obrazok 12 zaves-motion (zdroj: URL 4)

3.5.4 Big-Swatch

Systém u samohybného Zacieho méagBig M 500, umoituje ukladanie hmoty
na Siroko aZz po ukladanie do jedného riadku. Stiskecidla mozno nastavipre kazdé
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Zacie ustrojenstvo zvla$ikladanie na Siroko alebo do zdruzeného riadkgmin
variantom je ukladanie hmoty namiesto dvakrat 13 ,2a napr. 15 n&im sa méze
zabranf priliSnému vysychaniu hmoty pri neskorSich kosbaobku. Pri Big M 500
nedoch&dza ku kontaktu s p6déa,znamena lepSiu kvalitu zberu. Prax ukézala, Ze
priame ukladanie do riadkov vyrazne zniZuje nakladyely proces, pretoze odpada

zhrabovanie a aj straty najcennejstelti rastlin (Kuktka, 2009).

3.5.5 Krone VariStream

Tento systém ocenila odborna porota na vystavéde®imika 2009 striebornou
medailou. Rezi&ka s novou Upravou profilu pre prietok krmovitgrg sa saméinne
prispésobuje robznemu mnozstvu hmoty u &kyaBig X. U tejto mechanickej
koncepcie sa nastavuje predfa& dna bubna k protiostriu. Zadgas’ dna bubna je
uloZena pruzne a vyrovnava tak premenlivé mnoZsthmviny pri nerovnomernych
radoch. Ihné potom zadn@ag’ bubna vratia do prvotnej polohy pruziny. Zadnarsar
meta&a ma tiez pruzneé uloZenie. VariStream udrzuje aietgkon bubna a vlastného
metaa na konstrukne vysokej Urovni. Navyse je nizSia mozhapchavania a prietok
krmovin je rovnomerny. Tento systém reguluje pkdimoty automatickygize nie su
potrebné narmé nastavovania pta danych podmienok. Stroj méa pokojnejsi chod,
nizsiu spotrebu a opotrebovanie dielové&iné rez&ky maju vo vybave tempomat
(ConstantPower), ktory zabezpge automatické riadenie pracovnej rychlosti
v zavislosti na zzaZeni motoraDalSou vymoZena®u je AutoScan, ktory snima
zrelos’ porastu kukurice pda zafarbenia a automaticky riadi nastavetiiylrezanky.
Na rezgkach nechyba meranie porezanej hmoty CropContietektor cudzich
predmetov Pud’ak, 2010).

Obrazok 13 PoHad na rezacie Ustrojenstvo Krone (zdroj: URL 5)
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3.5.6 CropControl

Systém, ktory pomocou snikav toku materialu umiestnenych na zadnych
vkladacich valcoch zmeria mnozstvo zberaného ndditievirealnontase. Stiag’ou
tohto zariadenia je aj @daren, ktora umozni vyétovanie prace rezhy bezprostredne
po jej skorteni (zdroj: URL 6).

3.5.7 RockProtect
Systém, ktory pomocou senzora rozpoznava kamenkladanej hmote a tym
chrani rezaci bubon. Citlivégohto senzoru si obsluha rékg nastavuje na monitore v

kabine.

Obrazok 14 Systém RockProtect (zdroj: URL 7)

3.5.8 AutoScan

Senzor AutoScan je opticko-elektronicka fotoburktara je integrovana
v kukuricnom adaptéri EasyCollect. Prostrednictvom senzosaimana farba hmoty
tesne pred vkladacim ustrojenstvom. Farba poraataimislos so zrelosou a
s obsahom vody. Kije porast zelenSi, rezanka je predlzovana, pretbZehuje viac
vody a u suchSieho porastu je naopak skracovaga&gaatiala dobre utte’ na silaznej
jame. Plynulo meni predvoleniZ@u rezanky zmenou aték vkladacieho Ustrojenstva
(Kouiil, 2010).
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Obrazok 15 Senzor AutoScan (zdroj URL 8)

3.5.9 Systém Powercruise

Je to systém optimalizacie vykonu u ZkyaNew Holland, ktory udrzuje
v reza&ke rovnomerny tok materialu k rezaciemu bubnu.lRadazenia motora
a ot&ok rezacieho bubna dokaze systém vyhodnwjlepSiu pracovnu rychlés tym
udrZiava maximalnu vykonnasaco najmensiu spotrebu paliva. Pri prejazde po ceste
dosahuije stroj rychldsaz 40 km.H. Po dosiahnuti tejto maximalnej rychlosti systém
Powercruise redukuje atiéy motora na 1700.miha zarové zvysuje vytlak
hydrogeneréatora pre pojazd na 147 |:tifiym udrZuje stanovent rychipsle znizuje
spotrebu paliva az o0 20 %W(d’ak, Skoda, 2010).

3.5.10 Harvestlab

Reza&ky John Deere 7050 su vybavené tymto systémony kimoziuje
mapovanie Urod a tvorbu urodovych map. Na posudeoi@nosti sa snima vzialemos
Sleduje sa pojazdova rychtogpracovny zaber a vihksnaterialu. Tak isto je mozné
ment diZzku rezanky v zavislosti od vihkosibgd'ak, Skoda, 2010).

3.5.11 IntelliFill

Specialny systém automatického pinenia privesdaka ktorému sa vodli
moze plne sustredina pracu rezky, vratane Zacieho adaptéra a o plnenidaed
idiceho privesu sa stara réza samaNa vynaSacom kanali redey je totiz
umiestneny Specialny 3D skener, ktogjtvara obraz privesu a jeho okolia.casne je
na zaklade NIR technolégie (Near Infra Red — lo&ahiratervené Ziarenie) sledovana i
vzdialenosg privesu od rezky. Po vyhodnoteni vSetkych ziskanych informacii je

automaticky upravendé poloha vynaSacieho kanalamedtoncovky, pripadne rychtbs
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stroja tak, aby bol material smerovany nénéomiesto v dopravnom prostriedku.
Systém IntelliFill™ umo#uje smerovétok rezanky az na vzdialenb®0 metrov o
obmedzi nielen jej straty a zvysi objem prepraveyamoty, ale v konasom dosledku
vedie k zvySeniu celkovej kvality prace a hospodatiprevadzky. Na vystave
Agritechnika 2009 dostal tento systém zlatli med@ud’ak 2010).

Obrazok 16 Systém IntelliFill (zdroj: URL 9)

3.5.12 Autrocut
Tento systém automatického brasenia nozov od flrdiyinger, umoiuje bezne
jedenci dva krat za deénoZze prebrusivd’aka vykyvnému nosniku noZov. Brasenie sa
rieSi pomocou stkgenia jedného tiadla. Cahko nastavitéy je aj pritlak brisky na
noze. Nové brusiace zariadenie je mozné Wndisenaznych vozoch Péttinger Jumbo
a Jumbo Combiline. Ostré noZe zlepSuju kvalitu meyaredukuju energetick

narainog’ rezania a takisto spotrebu pohonnych latok. Pretilegstému:

* brasenie priamo na voze dadpotreby i niektko krat denne,

e ostry n6z pre kvalitnu rezanku ,

» variabilita v zavislosti na podmienkach (suSinankae, ...) ,

* zniZenie energetickej namosti priblizne o 10% s usporou PHM ,

» redukcia nakladov spojenych s technickou Udrzbgmenou a brasenim noZzov,

* nezavislog na stacionarnej bruske (vhodné pre podniky slyzsebzvySenim
vykonnosti pri zbere.
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Toto zariadenie ziskalo na vystave Agritechnika®@8&®ieborni medailu (Kukia,
2010).

Obrazok 17 Systém AutoCut (zdroj URL 10)

3.5.13 Vykyvné ulozenie zber&a

Siroky zberd s 8 radami (TORRO s 6 radami) prstov vykazuje vefkom a
nepravidelnom riadku enormnu vykonko¥ysokd Zivotnos garantuje
stredova vystuha zbeia Prsty z ocele Super-C su pevne zaskrutkovamésioikov
profilu U. Z&’aZenie prstov sa prenasa postupne na vinutie pastie’len v mieste
skrutkového spoja. ¥aka malému rozostupu prstov 55 mm je krmivolaptivo

zberané aj pri vysSich rychlostiach.

3.5.14 Obojstranné vedenie nosnikov prstov

Nosniky prstov su vedené v 2 vodiaddihach s plnou vnutornou
cag’ou. Vykyvné viéko umoziuje jednoduchu kontrolu kladiek. Kladky tvoria
bezudrzbové dvojradové vekoveé loziska (priemer 40 mm). Prsty z@erasu riadené
do dobiehavého pohybtip spdsobuje, Ze nie je poSkodzovaninma nedochadza k

vymr&ovaniu ngistét a zneisteniu krmovin.
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Obrazok 18 Vykyvné ulozenie (zdroj URL 11)

3.5.15 NovoGrip- Krone Comprima

Systém, ktory vyuZiva spojenie Specialnych gumditeyth pasov a odevych
priecok do lisovacieho dopravniku. Unafe vysSie lisovacie tlaky a priechodrips
kl'udny beh, minimalnu Udrzbu a opotrebenial’alta vysokému napnutiu refi@ sa
dosahuje bezgay prenos hnacej silyaldia novinka je premenliva lisovacia komora
na Ses priemerov balikov v rozmedzi od 1,25 do 1,50 mu{p2010).

3.5.16 VFS- variabilny plniaci systém

Vdaka tomuto systému maju lisy KRONElIw& tvrdé a tvarovo stabilné baliky.
Princip spoiva v doprave slamy do plniacej komory hrablicaandopravnym
hrebe&iom tak dlho, pokiknie je dostattne plna a hmota stlana. Potom vytié
podavaci hrebecely objem z plniacej komory do lisovacieho kan@&L 12).

Obrézok 19 VFS-systém (zdroj: URL 13)
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3.5.17 MultiBale

Systém dokéaze zviazaaz devé balikov do jedného V&ého baliku. fzku
malych balikov mozZno plynule vdélod 30 do 135 cm. V pripade potreby méze ligova
baliky do dzky 2,70 m(URL 14).

3.5.18 PreChop

Adaptér k lisu od Krone, ktory umadje Stiepanie slamy. Je to dhd 56
rotujdcimi nozmi na hriadeli a dvoma radmi pretita. Drvi slamu naidku 21 mm.
Dal3imi prednog&mi systému st rovnomerne rozdrvena hmota a kaétips
s vidite’ne poruSenou Strukturou. Takto drvena slama dizgka tomu vySSiu absampl
schopnos. Zmieneny adaptér sa montuje pred zberacie Usstje a jeho vykonnds

neznizuje celkovu vykonnédisu (Kandera, 2009).

Obrazok 20 adaptér PreChop (zdroj URL 15)
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3.6 Ponuka strojov pre oblag zberu krmovin na slovenskom trhu

3.6.1 Zacie stroje

,,Exact”

Znaxtku Exact na Slovensku zastupuje spotg’ EURIS spol. s r.0. Rohava,

ktora je znama ako dihatoy dodavaté a importér pbnohospodarskej techniky do

zelenej Zzatvy. Ponukaju mechariaa prostriedky odeskych vyrobcov Agrostroj a.s.,

Pellfimov, Ravak a.s., Strojirny Rozmital, Humpolesk@®jirny Humpolec a.s.

Domovska stranka predajdottp://www.euris.sk/

Ponukané Zacie stroje:

Obrazok 21

Zaci stroj Exact (zdroj: URL 16)

Tabu’ka 1Parametre zacich strojov Exact (taBkovy preti’ad’ Zacie stroje)

pocet

typ ZaciehaZacich prac. zabeltyp miesto vykonnos’
Oznaenie: |Udstr. jednotiek | (m) zavesenia |zapojenia |(ha/h)
Exact 245D | diskové 6 2,41 nesené vzadu 3,3
Exact
245D+C245| diskové 6 2,41 nesené vzadu 3,3
Exact 285D | diskové 7 2,83 nesené vzadu 3,8
Exact
285D+C285| diskové 7 2,83 nesené vzadu 3,8
Exact 325D | diskove 8 3,25 nesené vzadu 4,3
Exact
245F+C245F diskové 6 2,41 nesené vpredu 3,3
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,Novacat T8”

Znaku Novacat T8 zastupuje firma Agrotrade group spolo. Tato firma sa
zameriava na predaj a servis&pive] pdnohospodarskej techniky a sluzby. Ponuka
kompletné linky na zber krmovin (Zacie stroje, abta, zhiiovate, zberacie vozy,
zvinovacie lisy a lisy na obrie baliky.)

Domovska stranka predajduttp://www.agrotradegroup.sk/

Zaci stroj Novacat T8 (zdroj URL 17)

Ponukané Zacie stroje:

Obrazok 22

Tabu’ka 2Parametre Zacich strojov Novacat (tatkovy preli’ad’ Zacie stroje)

typ Zaciehopocet Zacichprac. typ miesto vykonnos’
Oznaenie: | (str. jednotiek zaber(m) |zavesenia |zapojenia |(ha/h)
Novacat T|
8 diskové 3x7 8,3 nesené vzadu 10
Novacat T|
8 ED diskové 3x7 8,3 nesené vzadu 10
Novacat T|
8 RC diskové 3x7 8,3 nesené vzadu 10
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,eurocat H”
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Obrazok 23

Neseny bubnovy Zaci stroj Eurocat H (zdroj: URL 18)

Ponukané Zacie stroje Eurocat H:

Tabu’ka 3Parametre zZacich strojov Eurocat H (taBkiovy preti’ad’ Zacie stroje)

typ pocet

Zacieho |Zzacich prac. typ miesto vykonnos’
Ozna&senie:| Ustr. jednotiek |zaber (m)|zavesenia |zapojenia |(ha/h)
Eurocat
315H bubnové | 4 3,05 nesené vzadu 3,2
Eurocat
275 H ED | bubnové | 4 2,7 nesené vzadu 2,7
Eurocat
275 H bubnové | 4 2,7 nesené vzadu 2,7

3.6.2 Obracd&e
., Kuhn GF”

Spolainog’ Agroservis spol. s r.o,. bola zalozena roku 1993, so zameranim na
predaj pénohospodarskych strojov ztkyy John Deere. Neskér bol ponukany sortiment

d’alSimi zngkami (Kuhn, Brantner, Perard, Irtec, Fullwood).

Domovska stranka firmyhttp://www.agroservis.sk/

39



Ponukané obraca:

Obrazok 24

Rozhadzov& Kuhn GF (zdroj URL 19)

Tabuka 4Parametre obracév Kuhn (zdroj URL 20)

typ pocet | pocet ramien naprac. zéberpozad. prikon
Ozna&enie: |stroja  |rotorov|rotore (m) kW (hp)
GF 502 neseny| 4 6 5 29(40)
GF 642 neseny| 6 6 6,4 44(60)
GF 6502 neseny| 6 6 6,5 44(60)
GF 7702 neseny| 8 5 7,7 51(70)

3.6.3 Zhniovace

,compact Line”

FirmaEmatech, s.r.0, RadoSina sa aktivne pothena predaji

polnohospodarskej techniky od roku 1992. Je vyhraddguozcom traktorov zrt&y

Deutz-fahr. Dalej ponukaju stroje ziky Tecnoma, Merlo, Annaburger, Muthing,
Josk, He-va, BvL.

Domovska stranka firmyhttp://www.ematech.sk//
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Obrazok 25

Deutz-Fahr: zhriova¢ Compact Line (zdroj: URL 21)

Ponukané obra¢a

Tabu’ka 5Parametre zhiiovafov Compact Line (zdroj URL 22)

Ozn&enie Pracovna Priemer | Poet rotorov,| Nastavenie | Pozadované othy
Sirka (m) | rotora (m)| ramien, prstov vysky VH

SWM 3221 | 3,20 2,60 1/9/3 mechanické 540

SWM 3521 | 3,50 2,80 1/10/3 I'likov 540

SWM 3921 | 3,90 3,05 1/11/4 I'lkov 540

SWM 4321 | 4,30 3,35 1/12/4 l'kov 540

SWM 4231 | 4,20 3,35 1/11/4 l'kov 540

3.6.4 Reziky

.New Holland FR”

FirmaCentex s.r.o.bola zaloZzena v roku 1993. Jej posobrmspektrum
sluzieb sa rokmi rozsirovali a vyvijali az do dnei§podoby. Ich viziou je zabezfieé
dihodobu prosperitu firmy s kvalitnymi profesiongtni sluzbami, ktoré by pomohli
zakaznikovi rychle sa zorientaa novych trendoch. Ciem je predaj, servis
polnohospodarskej techniky a prenajom strojowkgdNew Holland, Krone, Lemken...
Taktiez poskytuju rozne pnohospodarske sluzby. Venuju sa technickému posaden

a financovaniu.

Domovska stranka firmyhttp://www.centex.sk/
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Obréazok 26

Rezaka New Holland FR (zdroj: URL 23)

Ponukané rez&y:

Tabu’ka 6Parametre rezéiek New Holland (zdroj: URL 24)

FR9040| FR9050| FR9060| FR9080| FR9090
Motor
Objem (l)/ p@et valcov 10,3/6 | 12,9/6| 12,9/6] 18,0/6 20,7/8

\%

Vykon motora pri 21000t. (kW/hp) 291/39843/466| 395/537| 470/639| 565/768
Objem palivovej nadrze (l) 1100 1100 1100 1100 1100
Podavacie ustrojenstvo
Nastavenie iEky rezanky plynulé| plynulé plynule plynulg plynulé
Patet podavacich bubnov 4 4 4 4 4
Sirka bubnov 860 860 860 860 860
Rezaci bubon
Ot&ky (min™) 1132 1132 1132 1132 1132
Patet nozov uspor. do V 2x12 2x12 2x12 2x12 2x12
Dizka rezanky s nozmi 2x12 (mm) 4-22 4-22 4-22 4-22 4-22
Dizka rezanky s nozmi 2x16 (mm) 3-16 3-16 3-16 63-1| 3-16
Meta¢
Priemer/Sirka (mm) 565/775665/775| 565/775| 565/775| 565/775
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3.6.5 Senéazne vozy

,Pottinger Torro”

Hlavnym predmetondinnostiSOME Juh s. r. o.je predaj ptnohospodarskej,
sadovnickej, vinohradnickej, lesnickej, komunateehniky (Pottinger, Same, Deutz
Fabhr...), obchod s originalnymi nahradnymi dielntaktiez komplexné rieSenie servisu

predavanej techniky.

Domovska stranka firmyhttp://some.sk/

Technické parametre:

Obrazok 27

Senazny voz Poéttinger Torro (zdroj URL 25)

Tabu’ka 7Parametre sendznych vozov Poéttinger (zdroj URL 26)

objem Sirka zberada [min.  prikon|poget |teoretickd  dizka
Oznacenie: | (m°) (mm) (kW/PS) nozov |rezanky (mm)
Torro 4500 (45 1850 100/136 39 35
Torro 5100 (51 1850 100/136 39 35
Torro 5700 |57 1850 100/136 39 35

3.6.6 Zberacie lisy na hranolové baliky

~=Quadrant 3400”

AGRALL zemde¢lska technika a.s. so sidlom v Banticiach pri Zrejmvyhradnym
dovozcom pbnohospodarskej techniky dvoch vyznamnych svetow§icbbcov, firiem CLAAS
a VADERSTAD. V roku 2009 sa firma rozrasta o nowémku spolénos’ AGRALL s.r.0.,
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ktora od oktobra prebera vyhradné pravo dovozyosttGLAAS na Slovensko. Od februara
2010 AGRALL ziskava pravo dovozu a predaja straf&ADERSTAD na Slovensku.

Domovska stranka firmyhttp://www.agrall.sk
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Obrazok 28 Zberaci lis Qadrant 3400 (zdroj: URL 27)

Tabttka 8 Parametre zberacich lisov na hranolové baliky<{adroj: URL 28)

Ponukané lisy na hranolové baliky:

Ozn&enie Quadrant 3400 RF Quadrant 3400 RC
Otaky VH 1000 1000

Zberaé

Sirka (m) 2,35 2,35

Poet drziakov prstov | 4 4

Podavacie zariadenie

Patet nozov 25(0,12,13,25)
Podéavacie Ustrojenstvp  2- fazové 2- fazové
Predlisovacia komora| Nastauité 0-4 Nastavitna 0-4
Dizka balikov (m) 0,5-3,0 0,5-3,0

Viazanie

Pctet uzlov&ov 6 6

Skrina s priadzou 24 roli po 11,5 kg 24 roli po 11,5 kg
Lis. komora (zdvihou | 46 46

piestou)/min
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3.6.7 Lisy na valcové baliky
~Rollprofi”

FirmaAGRO-AUTO pdsobi na trhu od roku 1998 ako firma rodinnélpautysidli vo
vlastnych priestoroch v obci Viea Lomnica, ktord je ,vstupnou branou“ Vysokychiéat
Hlavnoucinnog'ou firmy je predaj ptnohospodarskej, lesnickej, komunalnej a stavebne;j
techniky, predaj a servis traktorov SAME a ZETORdaj ndhradnych dielov, zé&ny

a pozardny servis na celkovy sortiment predavanych strojov.

Domovska stranka firmyhttp://www.agro-auto.sk/

= =

Obrazok 29 Lis na valcové baliky Péttinger Rollpr¢£droj: URL 29)

Ponukané lisy na valcové baliky Rollprofi:

Tabu’ka 9 Parametre zberacich lisov na valcové baliky Rgetirizdroj: URL 30)

Sirka baliku| Ot&ky h. | Min. prikon | Sirka Dizka Poset noZov
(m) ot./min kW/PS zber&a rezanky
(mm) (mm)
3120 L 1,20x1,25 540 37/50 2000
3200 LSC 1,20x1,25 540 44/60 2000 70 14
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5 Zaver

Stroje na zber krmovin majI’kge vyznam, pretoZze nimi mézeme priamo ovplyvni
kvalitu vyrobenych objemovych krmiv, ale aj vegaiae zdravie porastov viaafnoych krmovin.
tymto nepriamo pésobime na celkovom ekonomickorktefeyroby krmiv a aj ZivéisSnej
vyroby. Vyvoj strojov smeruje k celkovému zvySemitkonnosti, komfortu obsluhy, zniZzeniu
mernej spotreby paliva, SetrnejSiemu zaobchadzahialogickym materialom kvality prace
strojov napr. presnej rezanke alebo presnému retanovenej vySke strniska bez poskodenia
drnu. V neposlednom rade je branyath aj na ochranu samotnych strojov pred ich poSkiode
¢i uz pésobenim kantiev alebo inymitasto sa vyskytujacimi nepriaznivymi vplyvmi ale aj
zvySovanie kvality a trvacnosti exponovanyesti strojovDal3im javom, ktory sa vyskytuje
u novych strojov je vykonavanie viacerych opergadinym prejazdom po poli. Ak prihliadneme
na ve’ky krok vpred u tychto strojov v priebehu ni€kgch rokov, méZeme predpoklatide

nastanidalSie prospesné zmeny.
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