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ABSTRAKT

Predlozena bakalarska praca poukazuje na vSeobecnu bezpecnost’ cestnych
stavebnych strojov. Zameriava sa na charakteristiku vybranych cestnych stavebnych
strojov a ich bezpecnostné poziadavky podla technickych noriem a zakonov. V prvej
Casti sa praca zameriava na vSeobecnll bezpecnost’ strojov. V druhej Casti sa zameriava
na kazdy vybrany cestny stavebny stroj osobitne. VVybrané stroje su rypadla, dozéry a
scrapre.

KPucové slova: bezpecnost’ strojov, charakteristika strojov, rypadlo, dozér, scraper

ABSTRACT

Submitted bachelor thesis refers to the general safety of road construction
machinery. It focuses on selected characteristics of road construction equipment and
safety requirements according to technical standards and laws. In the first part of the
work focuses on the general safety of machinery. The second part focuses on each
selected road construction machine separately. Selected machines are excavators, dozers
and scrapres.

Key words: Safety of machinery, machinery characteristics, excavator, dozer, scraper



CESTNE VYHLASENIE

Podpisany Stanislav Zitny vyhlasujem, e som zavereéni pracu na tému
,,Bezpe¢nostna charakteristika cestnych stavebnych strojov* vypracoval samostatne

s pouzitim uvedenej literatary.

Som si vedomy zakonnych désledkov v pripade, ak uvedené udaje nie su

pravdivé.

V Nitre ........... Stanislav Zitny



PODAKOVANIE

Tymto chcem vyslovit pod’akovanie svojmu Skolitelovi doc. Ing. Janovi

Simonikovi, PhD., za v3estranni pomoc pri spracovani bakalarskej préce.



ZOZNAM OBRAZKOV A TABULIEK

Tabulka 1 Zoznam d’alsich zavaznych ohrozeni — Dozéry

Tabulka2  Zoznam d’alSich zavaznych ohrozeni — Scrapre

Obr. 1 Rypadlo CAT 325D

Obr. 2 rozpatie rypadla s vysSkovou lopatou

Obr. 3 Pasovy dozér DRESSTA TD-40E EXTRA
Obr. 4 Kolesovy dozér Cat 834H

Obr. 6 Navesny scraper s jednoosovym t'ahacom
Obr. 7 Dvojmotorovy scraper

Obr.C.1 Bezpecnostny vystrazny symbol
Obr. C. 2 Ohrozenie stlac¢enim
Obr. C. 3 Unikovy vychod



OBSAH

A B S T R A T e, 2
A B S T R A C T ., 2
CESTNE VYHLASENIE .....oooooiieeeeeee e eeee e ee e s e e et eeeeeeseseseseseeeseessseeseseeseseeeseeens 3
100 0 YN S0 17N ) 1 TR 4
ZOZNAM OBRAZKOV A TABULIEK ....ocooeeeoeeeeeeeeeeee oo e ar e 5
(@] 2157 [T 6
UV O Dttt ettt ettt Rttt sttt e ettt e et e e e nnnnnennnnnnnnnnnn 8
IR 03 § 04 10 3 27N 0! USSR 9
2 METODIKA PRAGCE ... oottt ee et ee ettt eee e aaes e e e 10
2.1 SLEDOVANE UDAJE PRI STAVEBNYCH STROJOCH.....cccuvtruiiiieeeeereeriiiiissseessseesssnnnns 10
2.2 BEZPECNOST MOBILNYCH PRACOVNYCH STROJOV...ccevvtuiiieeeeereesrrniissseessseesssnnnns 10
2.3 STNEN474-1 +A1 STROJE NA ZEMNE PRACE, BEZPECNOST ..ccvvvvvieiieeeeeeeeiinn, 14
2.4 POZIADAVKY NA STROJE PRE ZEMNE PRACE......ccctttteeeiieeeeeeeeeeeeeeeeseseeeeeeeennnnnnns 20
2.5 INAVOD NA POUZITIE .oouttiteesiitateesieeasteesieeasteestseatessseaasseesssesseesssesssessssesssessnnesnns 21
2.6 ROZDELENIE STROJOV PRE ZEMNE PRACE ......cccuiiitiiiiiiaiiesiieenieesieeesiee e snne e 22
I = 2 Y | I NSO 23
3.1 DELENIE RYPADIEL ...ciiiiei i ettt ettt ettt ettt ettt e e ettt e e et et e e ettt e e e e e r ettt 24
3.2 LOPATOVE RYPADLA oeeuiiiiieeiteettees et e ettt ie st e e e e et eea s sseeeseses s bbb s seeeeeseesssnnnnns 25
3.3 RYPADLO S VYSKOVOU LOPATOU ...uiiieeeieeeittiiesseeesteeessssisssssssssesssssnssssssssessssnnnnns 25
3.4 ZBIERKA ZAKONOV 374/1990, § 77 LOPATOVE RYPADLA, NAKLADACE
A UNIVERZALNE DOKONCIEVACIE STROUJE ..ccvvteteieeeeeeeeeeetaasseeeesseesssnnassesesssesssnnaaseesees 26
3.5 STNEN474-4 +Al, STROJE NA ZEMNE PRACE, BEZPECNOST ...cvvvveevviiivrieeeeeen, 27
A DOZERY oo ettt ettt ettt ettt 29
4.1 ROZDELENIE DOZEROV PODLA KONSTRUKCNEHO RIESENIA RADLICE: wovvvvvvneeee. 29
4.2 OPERACIE PRACOVNEHO CYKLU DOZERA PRI ZEMNYCH PRACACH: .....covvvvevieieeenn. 29
R T = N Y0 )V = 10 V4 =1 = 2T 30
A4 KOLESOVE DOZERY ..uiiieeetteeetunssssssstesesssssssssesssesssssntssessseessssnnieeesssesssnnreeens 31
4.5 ZBIERKA ZAKONOV C. 374/1990, §76 STROJE NA ZEMNE PRACE........ccovvveeeveeeeenn. 32
46 STNENA474-2+ Al, STROJE NA ZEMNE PRACE, BEZPECNOST ...uvveiiveeeeiieeeeenn 33
D S C R AP RE ... 36
D.1  DELENIE SCRAPR OV : ..ttt ettt ettt ettt e e ettt e e e et e e e e et e e e ee e eeeeeteeeeeenaaeeees 36
B2 PRIVESNE SKRAPRE ...« ettt et ettt ee e e e e e e et et eaeeeeeeeee e e aaseeeeeeeeeenaaasaeeeereennnnaans 36
5.3 NAVESNE SCRAPRE .. .ccii ittt ittt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt s 37
5.4 SAMOHYBNE SCRAPRE ....ceiii ittt ettt ettt ettt ettt ettt ettt e ettt 38
.5 IMIOTOROVE SCRAPRE ... tieeetteettttiessseeesseessssassssesssssessssassesesesesssssssseessseesssnnnnns 38

5.6 PRACOVNY POSTUP SCRAPRA ...cttttutttteettttetttiissseeesstssssssssssesssessssnsseessseesss 40



7

5.7 ZBIERKA ZAKONOV C. 374/1990, 8§ 78 SCRAPRE ....evveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e aeeeeeeeaeens
5.8 STNEN474-7 + Al, STROJE NA ZEMNE PRACE, BEZPECNOST ..ccvvvviviiieeeveevviinnnn,



UvoD

Z hladiska dopravného stavitel'stva si na stavebné mechanizmy kladené urcité
Specifické poziadavky. Technologické postupy st ovplyviiované druhom stroja a spdsobom
jeho prace, a naopak, stroj a jeho funkcéné vlastnosti ovplyviuju technolégiu. Vyvoj
stavebnych strojov sa neustale meni. Do praxe sa dostavaji nové, kvalitnejSie a z hladiska
vykonu a pouZitia univerzalnejSie stroje. Kazdy stroj je charakterizovany radom udajov, ktore
rozhodujl o jeho nasadeni na realizaciu konkrétnej prace na stavbe. Udaje vyplyvajd z jeho
konstrukcie a vybavenia (VANGEL, 1996).

KazZdy stavebny stroj mé svoje predpisy, vyhlasky a normy pri pouZivani pri pracach
na stavbe. V praci je uvedena analyza bezpeCnosti prace na nasledovnych stavebnych
strojoch:

- rypadla

- dozéry

- scrajpery

Pri jej nedodrzani méze prist’ k nehodam. Dochéadza aj k smrtelnym nehodam a preto
by som chcel touto pracou poukazat’ aké je dolezit¢ dodrzovat’ predpisy a zakony ohl'adom

bezpecnosti prace.



1 CIEL PRACE

Cielom predloZenej bakalarskej prace bolo analyzovat bezpe¢nostné podmienky a
predpisy pre dodrzanie bezpe¢nosti prace s vybranymi cestnymi stavebnymi strojmi (rypadlo,

dozér a scraper) a Charakterizovat’ cestné stavebné stroje a ich bezpecnost’ pri praci.



2 METODIKAPRACE

2.1 Sledovaneé udaje pri stavebnych strojoch

Podl'a (VANGELA, J. 1996)
Sa pri stavebnych strojoch sa spravidla sleduju nasledovné udaje:

- typ stroja : je vybaveny znackou pod ktorou sa vyraba a eviduje ( napr. rypadlo
CAT 325D),

- technicka charakteristika : udava obsah pracovnej Casti stroja ( napr. obsah lopaty
rypadla, obsah bubna miesacky a pod. ),

- teoretickd vykonnost’ stroja : max. vykonnost, ktort moze stroj teoreticky dosiahnut’
za optimalnych podmienok prace bez prestavok a ¢asovych strat,

- akény radius : udava pracovny dosah stroja,

- hmotnost’ stroja : pripadne jednotlivych ¢asti ( rozmontovatelnych ),

- druh pohonu : dolezity udaj pre zabezpecenie privodu energie, spotreba pohonnych
hmot,

- rozmery stroja a moznosti jeho premiestfiovania : udaj potrebny pre priestorové
umiestnenie na pracovisku ako aj pre jeho premiestiiovanie,

- prisluSenstvo stroja : jedna sa o zakladné vybavenie stroja, ako aj rézne pridavné
zariadenia, ktorymi je alebo moze byt stroj vybaveny,

- hospodarske udaje : jednd sa o cenové udaje, ktoré su potrebné pre ekonomické

posudenie vhodnosti a u¢elnosti nasadenia stroja.

Znalost zakladnych charakteristik a parametrov stavebnych strojov rozhoduje
0 moznosti najoptimalnejSieho vyberu stavebného stroja pre vykon konkrétneho pracovneho
ukonu v konkrétnych podmienkach, a to nielen po technickej a technologickej stranke, ale aj
ekonomickej.(VANGEL, J. 1996. s. 11)

2.2 Bezpecnost’ mobilnych pracovnych strojov

Vyvoj mobilnych pracovnych strojov preSiel viacerymi etapami podmienenymi najméa
rozvojom pracovnych technoldgii v stavebnictve. Postupne sa kreovali jednotlivé skupiny
strojov Specifické pre jednotlivé pracovné technolédgie, ¢o viedlo k vyvoju jednoucelovych,
ale aj univerzalnych strojov. Dnesné tendencie vedu ktvorbe flexibilnych konStrukcii

umoziujucich realizaciu viacerych technologii prostrednictvom rbéznych pracovnych
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nastrojov. Konstrukcia stroja v interakcii s pracovnymi nastrojmi musi byt teda zhotovena
podl'a platnych Standardov. Pre kazdu zostavu treba zvlast' identifikovat’ ohrozenia a rizika,
ktoré mdzu pri realizacii konkrétnej technologie nastat’ na rozhrani ,,stroj — ¢lovek —
environment“. (GULAN, L. - MAZURKIEVIC, 1. 20009. s. 34)

Bezpecnost’ a ochrana zdravia pri praci

Smernica Rady 89/391/EHS je pravny pre, ktory oproti smernici o strojoch, rieSi v SirSom
komplexe problematiku vztahu ¢loveka a pracovného prostredia, vztah ,.¢lovek - stroj -
prostredie®.

Je zamerana na podporu zlepSovania pracovného prostredia, ako aj zosuladenie podmienok
pri zachovani uz dosiahnutych zlepSeni bezpeénosti aochrany zdravia pri préci.
(PACAIOVA, H. a kolektiv. 2009. s. 30)

Zakladné povinnosti vyrobcov mozno zhrnit’ do nasledovnych bodov podl'a (GULANA, L. —
MAZURKIEVICA, 1. 2009) nasledovne:

- vSeobecna povinnost’ vykondvat analyzu nebezpecenstiev,

- zohladnit vSetky rizika pocas predpokladaného trvania technického Zivota,

- dokumentovat’ vSetky rizika pocas technického zivota stroja a oboznamit' s nimi

pouzivatel'ov.

Postup pri integracii bezpecnosti do procesu konstruovania stroja vyzaduje od vyrobcov
vykonat’ nasledovné ¢innosti zahrnuté v systéme riadenia rizika:

- vyludit ohrozenia, pripadne rizika pocas technického zivota stroja,

- zohladnit’ predpokladané mimoriadne situacie pri prevadzke stroja,

- ovladanie rizik pomocou ich minimalizacie, alebo ich odstranenia,

- navrhnut nevyhnutné opatrenia pre nebezpecenstva, ktoré nemozno odstranit’,

- informovat’ pouzivatel'ov strojov o zostatkovych rizikach prostrednictvom navodov na

obsluhu.

Eurépske normy, ktoré maji pdsobnost’ v oblasti bezpecnosti strojov sa zatried'uji do troch

skupin (GULAN, L. - MAZURKIEVIC, I. 2009) uvadzajd:

- normy typu A st zakladné normy pre bezpecnost, zahriiujuce zakladné a vSeobecné

pozZiadavky kladené na konstrukciu strojov a zariadeni ( patria sem STN EN 292-1
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Bezpecnost’ strojovych zariadeni, zédkladné nazvoslovie, metodika, STN EN 292-2
Bezpecnost' strojovych zariadeni, technické zasady a Specifikacie, STN EN 1050

Bezpecnost’ strojov, principy posudzovania rizika );

normy typu B st skupinové bezpecnostné normy zahriiujice bezpecnostné
poziadavky, alebo skupiny bezpecnostnych zariadeni pre rbézne skupiny strojov

a zariadeni;

normy typu C sl platné pre jednotlivé skupiny strojov, obsahuji konkrétne
poZiadavky pre typické ohrozenia jednej skupiny strojov ( napriklad STN EN 474-1,
.... 6 stroje pre zemné prace, bezpecnost, STN EN 500-1 .... 6 mobilné stroje na cestné

prace, bezpecnost’ ).

Rimska dohoda v ¢lanku 110a uvadza maximalne poziadavky bezpecnosti a v ¢lanku

118b minimalne poziadavky bezpecnosti. Minimalne poziadavky bezpecnosti ochrany zdravia

v zmysle uvedeného ¢lanku dohody boli spracované v ramcovej smernici Europskej tnie €.

89/391/EU - opatrenia na zvySenie bezpe¢nosti a ochrany zdravia pri préaci. V naich

podmienkach je zakladnou pravnou normou pre oblast’ bezpe€nosti a ochrany zdravia pri

praci Zakon NR SR €. 330/1996 Z.z. — opatrenia na zvySenie bezpecnosti a ochrany zdravia

pri praci. Tento zdkon sa dotyka opatreni v predvyrobnej etape (konStruovania), v etape

vyroby stroja, prevadzkovania stroja pocas technického zivota, ako aj v etape vyradenia a jeho

likvidacie. Zakon obsahuje zavézné ustanovenia pre konstruktérov strojov a strojnych

zariadeni tykajuce sa najma tychto oblasti:

povinnosti konstruktérov vyhotovit’ konstrukéné diela tak, aby vyhovovali predpisom
bezpetnosti a ochrany zdravia pri praci a tiez vyhodnotit’ zostatkové nebezpecenstva,
povinnost” identifikovat’ ohrozenia, odstrafiovat’ ich a tam, kde to nie je mozné urcit
pouzitie prostriedkov individualnej ochrany za ucelom zniZenia ohrozenia,

povinnost’ vyrobcu poskytniat uZzivatelom informacie o ohrozeniach pri pouZivani

vyrobku a poucenie ako sa chranit’ proti ohrozeniam.

Jednotlivé druhy ohrozenia definuje STN EN 292-1 a uklada konStruktérovi v etape

navrhu vyrobku:

stanovit’ hranice stroja,

identifikovat’ ohrozenie a odhadnuat’ vel’kost’ rizika
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- navrhnut opatrenia proti zostatkovym rizikéam,
- vziat do uvahy dodatoéné opatrenia (zariadenia a Systémy prispievajlce
Kk bezpecnosti, napriklad: pristupové sustavy, nepretrzita kontrola stability stroja,
diagnostické zariadenia a pod.).
Z uvedenych dbvodov je treba aj v procese zostavovania modularnych strojovych zostav
zohl'adiiovat’ mieru technického rizika v zmysle ustanoveni uvedenych noriem. Pre
identifikaciu ohrozenia treba zohl'adnit’ nasledovné aspekty:
- kto moze byt ohrozeny?
- aky je dosah posobenia nebezpecenstva?

- charakteristiku nebezpecéenstva, sposobuje inovacie a uroven ochrany.

Norma STN EN 1050 uvadza existujuce zaékladné a porovnavacie metédy na
posudzovanie rizika. Predpokladom pre minimalizaciu mozZnych ohrozeni, a teda aj miery
technického rizika je zostavovat' kons$trukciu ztakych modulov ktoré tieto podmienky
splhaji. V praxi to je znamena kooperéaciu s dodavatel'mi, ktori pre svoje vyrobky garantuji
pozadovanu bezpecnost’, pretoze vyrobca v zmysle pravnych predpisov a noriem zodpoveda
za bezpecnost’ stroja ako celku vytvoreného zo subdodavok. Vaésina renomovanych vyrobcov
ponuka vramci toku sluzieb navrh jednotlivych modulov s garanciou bezpecnosti, to
znamena, ze zostatkové riziko je menSie ako riziko akceptovate'né. Nové modularne
konstrukcie strojov sa vyznacuju zlozitostou a vysokym stupiiom komplexnosti. Preto je treba
zohladnovat’ ich vplyv na environment, ergonomické poziadavky a technické rieSenia na
vylucenie zlyhania 'udského faktora. Rozhodujicim kritériom pre vyuzitie strojov v praxi je
ich bezpecnost’ v systéme clovek — stroj — environment. Preto uZ v etape projektovania
a naslednej etape konstrukéného navrhu novych strojov je dolezité akceptovat’ poziadavky ich
bezpecnej prevadzky. Pri posudzovani bezpecnosti stroja ako celku je dolezité urcit’ mieru
ohrozenia, pravdepodobnost’ jeho vzniku, posudit’ rozsah moznych désledkov a posudit’
riziko. ZvySenie kvality, bezpe¢nosti a spol’ahlivosti novych modularnych konstrukcii strojov
si teda vyZaduje aplikaciu metdd riadenia rizika zalozenych na novych poznatkoch vedy
a techniky (GULAN, L. MAZURKIEVIC, 1. 2009. s. 34 - 36)
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2.3 STN EN 474-1 +A1 Stroje na zemné prace, Bezpecnost’

Cast’ 1: VSeobecné poziadavky

A, Bezpecnostné poZiadavky a/alebo opatrenia, VVSeobecne

Stroje na zemné prace musia vyhovovat bezpecnostnym poziadavkdm a/alebo
ochrannym opatreniam tejto normy, pokial’ nie su blizSie uréené poziadavkami prislusnej
Specifickej Casti inych noriem. Okrem toho, stroje musia byt konstruované s prihliadnutim na
EN 1SO 12100-1: 2003 a EN ISO 12100-2: 2003, ktoré sa vztahuji na zdvazné, ale nie

vyznamné ohrozenia s ktorymi sa tato norma nezaobera.

B, Pristupy, VVSeobecné poZiadavky

Stroje musia byt vybavené vhodnymi pristupovymi sustavami, ktoré umoziuji
bezpecny pristup k miestu ovladania ako aj k miestam, kde sa musi vykonavat’ bezna udrzba a
preventivna Udrzba podl'a navodu na obsluhu a udrzbu. Tieto pristupy musia vyhovovat
ustanoveniam EN ISO 2867: 2006. Vplyv cudzich materidlov (blato) na naSlapovych

povrchoch sa musi v najvicsej miere znizit' vhodnou konstrukciou pristupovych sustav.

C, Sedadlo vodic¢a/obsluhy, V3eobecna poziadavka

Stroje ovladané sediacim vodicom/obsluhou musia byt vybavené nastaviteInym
sedadlom, ktoré poskytuje vodi¢ovi oporu tela v polohe, ktorda mu umoziuje ovladat’ stroj v

zamySlanych prevadzkovych podmienkach.

- Nastavenie

Vsetky vykonavané nastavenia sedadla vodica uskutoéfiované na prisposobenie
rozmerom obsluhy musia zodpovedat’ ISO 11112: 1995, s vynimkou vertikalneho nastavenia,
kde sa musi pouzit minimdlna hodnota 60 mm. Nastavenie musi byt realizovatené bez
pouzitia akéhokol'vek naradia. Pri nastaveni sedadiel kompaktnych strojoch sa musi aplikovat’
nasledujuce:

— bud’ musi byt’ nastavenie sedadla v smere dopredu a dozadu minimalne + 35 mm, alebo
musia byt v zodpovedajicom rozsahu nastavitel'né ovladace casto pouzivané vodicom;

— nastavenie vo zvislom smere sa nevyzaduje.
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D, Stabilita

Stroje na zemné prace s pracovnym zariadenim/pracovnymi nastrojmi a voliteInym
prislusenstvom sa musia navrhnat' a vyrobit’ tak, ze budu stabilné pri vSetkych urcenych
prevadzkovych podmienkach vratane udrzby, montaZze, demontazi a preprave podla
Specifikéacie vyrobcu v navode na obsluhu. Zariadenia, ktoré st urené na zvySenie stability
strojov na zemné prace v pracovnom rezime (napriklad vysuvné podpery, blokovanie pohybu
vykyvne] ndpravy) musia byt vybavené bezpeCnostnymi zdmkami, napriklad spatnymi
ventilmi, ktoré zabezpecia ich udrzanie v pozadovanej polohe aj v pripade roztrhnutia hadice

alebo netesnosti.

E, ZniZovanie emisie hluku na zdroji v $tadiu navrhu

Stroje musia byt’ navrhnuté a vyrobené tak, aby sa ohrozenia spdsobené emisiou hluku
dostupnosti prostriedkov zniZovania emisie hluku najma na zdroji. Pri navrhu strojov sa
musia vziat' do Gvahy dostupné informacie a technické opatrenia na znizovanie hluku na
zdroji. VSeobecne uznavané technické pravidla a postupy, ktoré je potrebné dodrzat pri

navrhu strojov s nizkou emisiou hluku, st uvedené v EN 1SO 11688-1: 1998.

POZNAMKA 1.- Uzitoéné informacie o generovani hluku mechanizmov v strojoch si
uvedené v EN ISO 11688-2: 2000.

POZNAMKA 2. — Hlavné zdroje hluku v strojoch na zemné prace su spalovaci motor a
hydraulické komponenty, chladiaca sUstava a podvozok, najmd na pasovych strojoch. Na
spalovacie motory sa vztahuje smernica tykajuca sa emisii vyfukovych plynov, bez
poziadavky na emisie hluku. Pri navrhu strojov na zemné prace sa musi prihliadat’ na vyvoj
spalovacich motorov, ktoré by mali zostat’ minimalne na podobnej hladine emisie hluku, ale s
vys$$imi tepelnymi ucinkami.

POZNAMKA 3. — Hladiny hluku va&Siny strojov na zemné prace su limitované a si

predmetom smernic od roku 1986.

F, Navod na obsluhu a tdrzbu

Navod na obsluhu a tdrzbu musi obsahovat’ nasledujuce informacie o akustickom
vykone emitovanom strojmi na zemné prace a hladine emisie akustického tlaku na mieste

(miestach) obsluhy:
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— A-vazenu hladinu akustického vykonu emitovaného strojom (pozri 5.13.2.1), ak A-vazena
ekvivalentnd hladina akustickeho tlaku spojitétho zvuku na mieste (miestach) obsluhy
presahuje 80 dB;

POZNAMKA 1. — Pre stroje na zemné préace, na ktoré sa vztahuje smernica 2000/14/ES, je to
garantovana hodnota uvedena na Stitku stroja.

POZNAMKA 2. — Instrukcie o deklarovani hladiny akustického vykonu st vo Vyjadreni o
pokynoch na pouZivanie smernice 2000/14/ES o aproximacii zakonov ¢lenskych S$tatov,
tykajicich sa emisie hluku v prostredi zo zariadeni urenych na pouzivanie v otvorenom
priestore.

— A-vazenu ekvivalentni hladinu akustického tlaku spojitého zvuku na mieste (miestach)
obsluhy, ak presahuje 70 dB; ak nepresahuje 70 dB, tato skuto¢nost’ sa musi uviest’; format
deklaracie tejto hodnoty musi byt jednoduché ¢islo a je definovany v EN ISO 4871: 1996.
POZNAMKA 3. — EN ISO 4871: 1996 ustanovuje metodu uréovania deklarovanych hodnét
emisie hluku a metddu overenia deklarovanych hodndt. Metodika je zaloZzend na pouZiti
meranych hodn6t a neistdt merania. Neistota merania je spojend so sp6sobom merania
(urenym stupfiom presnosti pouzitej metédy merania) a s neistotou vyroby (rozdielnost’
emisie hluku medzi jednotlivymi strojmi toho istého typu vyrobenymi tym istym vyrobcom).
POZNAMKA 4. — Ak sa hodnoty emisie hluku uvedd v navode na pouZivanie na zaklade
uvedenych odportcani, neistoty tychto hodndt by sa mali vypocitat’ podl'a ISO 6395: 2008
(priloha N) pre hladinu akustického vykonu a podl'a ISO 6396: 2008 (priloha A) pre hladinu
akustického tlaku."

G, Oznacovanie stroja

Na kazdom stroji musia byt itate'ne a nezmazateI'ne uvedené minimalne tieto udaje:
a) obchodné meno a celu adresu vyrobcu a tam, kde je to mozné, jeho autorizovaného
zastupcu;
b) povinné oznacenie 5) 6);
5) CE oznacenie strojov a ich prisluSenstva, ur€enych na trh v Eurépskom hospodarskom
priestore, definuje prislusna smernica (smernice) Eurdpskej komisie, napriklad o strojovych
zariadeniach, nizkonapdtovych zariadeniach, vybuSnych atmosférach, plynovych
spotrebicoch.
6) Pravidla pre oznaCovanie strojov sa mézu vztahovat aj na vymeniteIné zariadenia v
zmysle smernice o strojovych zariadeniach.

¢) typ stroja alebo jeho sériové oznacenie;
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d) oznacenie stroja;

e) vyrobné ¢islo stroja, napriklad PIN podl'a ISO 10261: 2002;

f) rok vyroby, t. j. rok, v ktorom bol stroj dokonceny;

g) vykon motora vyjadreny v kilowattoch (kW) podl'a ISO 14396: 2002;

h) prevadzkova hmotnost’ vyjadrena v kilogramoch (kg) podl'a ISO 6016: 1998. i) ak je to
vhodné maximalnu taznu silu na taznom haku v newtonoch (N);

j) ak je to vhodné maximalne zvislé zatazenie na taznom héku v newtonoch (N);
POZNAMKA. — Zakazuje sa antidatovat’ alebo uvadzat’ neskor$i datum vyroby stroja, ak je

oznaceny znackou CE.

- VVSeobecne

Bezpecnostné oznacenia a piktogramy musia zodpovedat’ zasaddm uvedenym v ISO
9244: 1995 a musia byt zrozumiteI'né a prednostne bez textu. Maju byt trvale upevnené na
strojoch a opisané v navode na obsluhu a Udrzbu. Ich umiestnenie na strojoch ma byt
vyobrazené v navode. Upozornenia na bezpecnostnych oznaceniach maju byt nezmazatel'né a
zretelné zo vzdialenosti potrebnej na zaistenie bezpecnosti osdb, ktorych pritomnost v

blizkosti stroja je potrebna.

- Rozmery

Minimalne odporucané rozmery dvojitych panelov bezpecnostnych oznaceni musia
byt v sulade s poziadavkami ISO 9244:1995. V pripade potreby sa mozu pouzit’ vacsie alebo
mensie rozmery. Bezpecnostné oznacenia upozoriiujuce nepovolané osoby priblizujuce sa k

pracujucemu stroju musia byt zretelné z vonkajSej strany nebezpecného priestoru.

- Umiestnenie

Vystrazné oznacenia a piktogramy musia byt’ umiestnené na dobre viditelnom mieste,

¢o najblizsie k priestoru s moznym ohrozenim alebo casti stroja.

H, Vlecenie

Stroj musi byt’ vybaveny vle¢nym zariadenim (zariadeniami) (haky, oka, atd’.), ktoré
musia vyhovovat’ poziadavkam ISO 10532: 1995. Ich umiestnenie, dovolené sily, spravne
pouzivanie ako aj maximalna rychlost’ a vzdialenost’ medzi taznym vozidlom a strojom pri

vle€eni musia byt’ zretel'ne Specifikované v navode na obsluhu a tdrzbu. Pokial je spajaci ¢ap
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sucast'ou vlecného zariadenia, musi byt k nemu trvale pripojeny. Poistka spajacieho ¢apu (ak

je potrebnd) nesmie byt’ oddelitel'na.

I, Preprava
Stabilizatory, vysuvné podpery a iné konStrukéné casti, ktoré by mohli sposobit’
ohrozenie pri preprave alebo pocas pojazdu, musia byt bezpeCne zaistené v prepravnej

polohe. Instrukcie o bezpe¢nom zaisteni musia byt uvedené v ndvode na obsluhu.

J, Ovladace a indikatory

Ovladace (ru¢né paky, pedale, prepinace, atd’.) a indikatory stroja, pracovného
zariadenia, pracovného nastroja musia byt zvolené, navrhnuté, skonstruované a usporiadané
podla ISO 10968: 2004 tak, ze:
a) pristup k nim je l'ahky a vyhovuje poziadavkam EN ISO 6682:1995 a ISO 10968: 2004,
b) neutrdlne polohy ovlada¢ov musia byt' v stilade s ¢lankom 5.3 ISO 10968: 2004;
¢) na mieste obsluhy su jasne rozpoznatené (pozri ISO 6405-1: 2004 a ISO 6405-2:
1993) a ich funkcia je opisana v navode na obsluhu a udrzbu;
d)vady.,ked je to momé pohyby ovladaov pri ovladani funkcii a indikatorov musia
zodpovedat’ zamysl'anému ucinku alebo beznej praxi;
e) ovlada¢ normalneho zastavenia motora musi byt umiestneny v oblasti dosahu (pozri EN
ISO 6682: 1995)
f) ak je ovlada¢ navrhnuty a skonStruovany na vykonavanie niekolkych  funkcii stroja,
napriklad prepinaCom alebo pakovym ovladdaCom, aktivovana funkcia musi byt jasne
identifikovana;
g) poziadavky na pakové ovladace st Specifikované tiez v ISO 10968: 2004;
h) pre bezpeéné funkcie ovladacieho systému  (systémov) bez elektronickych
komponentov sa musia pouzit’ principy opisané v EN 1SO 13849-1: 2008, alebo spdsoby,
ktoré poskytuju porovnatel'nu ochranu.
i) ak sa pouZije viac ako jedno miesto ovladania, potom sa ovladaci systém musi
navrhnut' tak, Ze pouzivanie jedného z ovlddaCov zabrani pouzitiu d’alSiecho ovladaca

a/alebo ovladaCov okrem ovladacov stop a nudzového ovladaca stop.

K, Zariadenie na rozmrazovanie okien

Stroj s kabinou musi byt vybaveny zariadenim na rozmrazovanie predného a zadného

okna (okien) napriklad pomocou vykurovacieho zariadenia alebo rozmrazovacieho zariadenia.
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L, Dvere a okna

Dvere, okna a klapky sa musia bezpecne udrzat’ vo funkénej polohe. Musia sa prijat
opatrenia zabrafujuce neumyselnému otvoreniu. Dvere musia byt vybavené vhodnym
zariadenim so zapadkou, ktoré umoziuje ich udrzanie v urcenej prevadzkovej polohe
(polohéch). Odblokovanie otvorenych dveri hlavného pristupového otvoru musi byt mozné z
miesta vodic¢a/obsluhy. Zasklenie musi byt z bezpe¢nostného skla alebo iného materialu s
porovnatel'nym stupfiom bezpecnosti (pozri napriklad EHK R43). Stresné okna nemusia byt
vybavené pridavnou mechanickou ochranou (krytom). Predné a zadné sklo (skld) musia byt

vybavené stieratom (stiera¢mi) a ostrekova¢om (ostrekova¢mi) s motorickym pohonom.

M, Piktogramy upozornujice na ohrozenia

Na vystrahu obsluhy pri vykonavani udrzby alebo servisu stroja sa spolu so
bezpecnostnym vystraznym symbolom (pozri obrazok C.1) maju pouzit piktogramy
upozoriiujuce na ohrozenia vyplyvajuce z dodato¢nych ohrozeni. Bezpecnostné oznacenia
maju byt umiestnené na dvoch paneloch, v zvislom

alebo vodorovnom usporiadani.

N, Bezpecnostné vystrazné symboly

Bezpecnostny vystrazny symbol (pozri obrazok C.1) musi byt podla opisu v ISO
9244: 1995. Ma sa pouzivat najmd na upozornenie nepovolanych osob, ktoré sa priblizuji k
pracujucemu stroju. Bezpecnostny vystrazny symbol sa ma pouzit' aj spolu s pridavnymi
piktogramami (pozri obrézok C.2).
(STN EN 474-1 +Al. 2009)

Priklady beztextovych bezpe¢nostnych oznaceni

Obrazok C.1 Bezpecnostny vystrazny symbol (16.)
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Obradzok C.2 Ohrozenie stlaéenim

R

Obrazok C.3 Unikovy vychod (24.)

2.4 Poziadavky na stroje pre zemné prace

Vykonavanie zemnych prac kladie vysoké poZiadavky na zemné stroje z hl'adiska ich
konstrukcie. Tieto stroje okrem funkénych a prevadzkovych vlastnosti musia vyhovovat’ aj
pozZiadavkam pevnosti stoja a tuhosti konstrukcie.

Pevnost’ stroja je dana schopnostou stroja odoldvat’ zvySenym zat'azeniam pri
vykonavani prac. Pri ndvrhu stroja je treba zhodnotit’ pevnost’ vSetkych cCasti stroja ( tuhost’
I odolnost’ proti chveniu ) na vykonavanie pozadovanych prac.

Tuhost’ konstrukcie je charakterizovand odporom proti deformacii pri tazeni ako aj pri
premiestiiovani. Stroje s dobrymi pracovnymi vlastnostami nesmu dovolovat zlomenie
a musia minimalizovat’ deformaciu. Preto vyrobcovia strojov odporticaju konkrétne stroje pre
vykonavanie ur€itych prac v konkrétnych podmienkach. Pouzitie vinych ( tazsich )
podmienkach alebo pre iné prace moze viest’ k poruseniu stroja resp. pracovného nastroja.

DélezZitou poZiadavkou je aj poZiadavka na prevadzkové vlastnosti stroja. Tieto
vlastnosti musia vyhovovat’ poziadavkam technologie ako aj organizacii stavby, pre ktoru je
stroj uréeny na vykonavanie prac. Dalej je treba sledovat’ spdsob oSetrovania stroja, dopiiianie

mazadiel a paliva ako aj zabezpeCenie vymeny opotrebovanych sucasti. Tu je rozhodujiaca
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jednoduchost’ a rychlost’ vymeny, ¢o je jednou zo zakladnych podmienok hlavne u rypadiel (

vymena zubov na lyZici, britu a pod. ).
(VANGEL, J. 1996.5.76)

2.5 Navod na pouzitie

Nemenej dblezity je podrobnejSie Specifikovany obsah ndvodu na pouZitie zariadenia,

ktorého Struktira a forma zohravaju délezitd ulohu pri uvedomovani si bezpe¢nostnych rizik

vyplyvajucich z prevadzky zariadeni.
(Podl'a PACAIOVEIJ, H. a kolektivu. 2009. s. 26-27.)

Kazda prirucka s ndvodom na pouzitie musi podla potreby obsahovat’ aspoii tieto informacie:

a)
b)
c)

d)

f)
9)
h)

)
k)

obchodné meno a Uplna adresu vyrobcu a jeho splnomocnenca,

oznacenie strojového zariadenia, ako sa uvadza na samotnom strojovom zariadent,

ES vyhlasenie o zhode ( s predpismi Eurdpskeho spoloéenstva ) alebo dokument,
v ktorom sa uvadza obsah ES vyhlasenia o zhode, pricom uvadza podrobnosti
0 strojovom zariadeni,

vSeobecny opis strojového zariadenia,

vykresy, schémy, opisy a vysvetlenia potrebné na pouZivanie, udrzbu a opravy
strojového zariadenia a na kontrolu jeho spravnej funkcie,

opis pracoviska ( pracovisk ), ktoré pravdepodobne obsadi obsluha,

opis buduceho pouZitia strojového zariadenia,

upozornenia na sposoby, ako sa strojové zariadenie nesmie pouzivat’, ku ktorym moze
na zéklade skusenosti dojst’,

nadvod na montaz, inStalaciu a zapojenie, vratane vykresov, schém a upeviiovacich
prostriedkov a ozna¢enie podvozku alebo inStalacie, na ktory sa ma strojové
zariadenie namontovat’,

navod na inStalaciu a montaz s cielom znizit’ hluk alebo vibréacie,

ndvod na uvedenie strojového zariadenia do prevadzky ana jeho pouZitie a podla
potreby aj ndvod na zaSkolenie obsluhy,

informécie o zostatkovych rizikach, ktoré pretrvavaju i napriek prijatiu opatreni na
zaClenenie bezpecnostného hl'adiska do fazy navrhu, prijatiu bezpe¢nostnych opatreni

a dopliiujacich opatrent,
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m) o ochrannych opatreniach prijimanych pouzivatel'om podla potreby ,vratane osobnych

P)

q)

Y

ochrannych pomocok, ktoré sa maji zabezpecit,

o zakladnych charakteristikach nastrojov, ktorymi moéze byt strojové zariadenie
vybavene,

podmienky, za ktorych strojové zariadenie spliia poziadavku na stabilitu pocas
pouzivania, prepravy, montdze, demontdze, mimo prevadzky, pocas skiiSania alebo
pocas predvidatelnych portch,

navod na Ucely zaistenia toho, aby sa preprava, manipulacia alebo skladovanie
vykonali bezpeéne vzhl'adom na hmotnost’ strojového zariadenia a jeho rdznych casti
Vv pripadoch, ked’ sa obvykle maji prepravovat’ samostatne,

sposob prevadzky, ktory treba dodrzat’ v pripade nehody alebo poruchy; ak je
pravdepodobné, Ze dbjde Kk zablokovaniu, sposob prevadzky, ktory zabezpeci
bezpecné odblokovanie vybavy,

opis ¢innosti pri nastavovani a udrzbe, ktoré by mal vykonavat’ uzivatel’, a opatrenia
na preventivnu udrzbu, ktoré by sa mali dodrzat’,

navod, ktory umozni bezpecné vykonanie ¢innosti pri nastavovani a Udrzbe, vratane
ochrannych opatreni, ktoré by sa mali prijat’ pri tychto ¢innostiach,

Specifikacia ndhradnych suciastok, ktoré sa maju pouzit, ak maju vplyv na zdravie
a bezpecnost’ obsluhy,

informécie o emisiach hluku nesenych vzduchom,

Vv pripade, ze je pravdepodobné, ze strojové zariadenia bude vydavat  neionizujlice
ziarenie, ktoré moze byt $kodlivé pre osoby, a to najma pre osoby s aktivnym alebo
neaktivnym implantovanymi lekarskymi pristrojmi, informéacie pre obsluhu

a ohrozené osoby o vydavanom Ziareni.

(PACAIOVA, H. a kolektiv. 2009. s. 26-27)

2.6 Rozdelenie strojov pre zemné prace

Stroje pre zemné prace zeminu rozruSuju anakladajua na dopravné prostriedky,

prepravujl ju a rozprestieraji. Podl'a (VANGELA, J. 2009.) Tieto stroje delime:

A, podl'a pracovného nastroja na :

- lopatové a korcekové

- radlicové

- zemné frézy
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- zemné vrtaky

- Specialne stroje

B, podl’a pohybu na :
- pracujuce pojazdom

- stojace pri préci

C, podl'a spdsobu prace na :
* cyklicky pracujuce :
- rypadla
- rozryvace
- zhriiovace ( dozéry )
- Skrabéaky ( scrapery )
- stroje na dokon¢ovanie prace
- hydromechanické zariadenia
- Specialne stroje
* kontinualne pracujuce :
- rypadla
(VANGEL, J. 1996. s. 79-80)

3 RYPADLA

Rypadla st samohybné cyklicky alebo kontinuélne pracujlce stroje predovsetkym na
taZenie a premiestiiovanie zemin na obmedzené vzdialenosti. Svojim pracovnym néstrojom
su schopné tazit' zeminy 1. az 4. triedy taziteInosti, pripadne naberat vopred vytazené
zeminy vySSich tried azamrznuté zeminy. (PRIRUCKA PRE STROJINIKOV
STAVEBNYCH STROJOV. 1998. s. 103)

Pouzivaji sa na tazbu zemnych hmét, hibenie zarezov, stavebnych jam, kanalov, ryh,

Sachiet a podobne. (VANGEL, J. 1996. s. 80)
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Obr. 1 Rypadlo — CAT 325 D (23.)

3.1 Delenie rypadiel
(VANGEL, J. 1996.) uvédza nasledovné delenie rypadiel:

Podrla spdsobu prace :
- cyklicky pracujuce
- kontinualne pracujlce
Podl'a smeru rypania :
- pozdizne
- priecne
Podl’a poctu rypacich nadob :
- sjednou lyZicou

- sviacerymi rypacimi nddobami
Podl’a sposobu rypania :

- s vySkovou lopatou

- s hibkovou lopatou
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- svle¢nou lopatou

- srovnacou lopatou

- s drapakovym zariadenim
(VANGEL, J. 1996. s. 80)

3.2 Lopatové rypadla

Su najCastejSie pouzivané stroje pre tazbu zemin. SU namontovane na pojazdnom
podvozku kolesovom, pasovom alebo automobilovom. Na podvozku je otona ploSina
s hnacim motorom a s rypacim mechanizmom. Vyvazenie vyloZnika rypacieho mechanizmu
je rieSené protizavazim na protil'ahlej strane oto¢nej Casti. Rypacia nadoba ( lopata ) moze
byt zavesend na vylozniku na lanach, upevnend na teleskopickej Casti vyloznika alebo na
nasade.

Rypadla so zavesenou rypacou nadobou na lanach st vhodne pre préacu v sypkych
a méalo sudrznych zeminach, s teleskopickym uloZenim nadoby na jemné planirovanie pléch
a Upravy svahov. Stroje s umiestnenim nadoby na pevnej nasade sa hodia pre zemné prace

v rdznych druhoch zemin.

3.3 Rypadlo s vyskovou lopatou

Rypadlo s vySkovou lopatou tazi zeminu zdola nahor, nad pojazdnou rovinou rypadla.
Ciastoéne mozu tazit aj pod jazdnou rovinou, pripadne kombinovanie pod anad rovinou.
Pracovny dosah rypadla s vySkovou lopatou je na obr. 2.

(VANGEL, J. 1996. s. 81)
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M

Vysvetlivky:

A — max. hibka kopania

B — horizontalny dosah po stred zadného kolesa
C - horizontalny dosah po stred otacania

D — dosah v plnej vyske po stred otacania

E — bo¢ny dosah po stred stroja

F — pracovna vyska

G — max. nakladacia vyska

H — celkovy priecny pohyb rypadla

J — maximalne naklapanie lyZice

Obr. 2 rozpatie rypadla s vySkovou lopatou (22.)

3.4 Zbierka zakonov 374/1990, § 77 Lopatové rypadld,

a univerzdlne dokoncdievacie stroje

(1) Vyloznik lanovych rypadiel mozno prestahovat’ len s nezatazenym pracovnym

zariadenim, ak vyrobca vyloZnika, pri ktorom to konstruk¢éné rieSenie umoznuje,

neurcuje inak.
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(2) Pri spastani azdvihani vyloznika pri pracach na svahu musi byt vyloznik
nasmerovany Vv osi stroja proti svahu vzdy tak, aby nedoché&dzalo k nebezpecnému
posunutiu taziska stroja a k strate jeho stability.

(3) Ak prirypani vzniknt previsy, musia sa neodkladne odstranit’.

(4) Pri pouziti pridavného zdvihacieho zariadenia dodaného vyrobcom sa musia
dodrziavat’ poziadavky osobitych predpisov.

(5) Ak nie je vnavodoch vyrobcu alebo v technickych podmienkach vyrobcu urcené
inak, pri prevadzke strojov je zak&zané

a) roztikat’ dnom lopaty horninu
b) vyrovnavat’ terén otaéanim lopaty
c) vytrhavat kolaje pracovnym zariadenim stroja

(6) Lopata rypadla sa moze Cistit’ len pri vypnutom motore stroja a na mieste, kde
nehrozi nebezpefenstvo zosuvu hmot. Lopata sa pri tom musi polozit’ a ma
uzatvorenu klapku. Po vycisteni lopaty, pred uvedenim stroja do prevadzky, je
obsluha povinnad sa presvedcit, ¢i pracovnik, ktory Cistil lopatu, je v bezpecnej
vzdialenosti.

( ZBIERKA ZAKONOV 367/1990. § 77)

3.5 3.5STN EN 474-4 +Al, Stroje na zemné prace, Bezpecnost’

Cast’ 4: Vieobecné poziadavky

A, VSeobecne

Rypadlo-nakladac¢e musia zodpovedat’ poziadavkdm EN 474-1: 2006 + Al ak nie sU

modifikované alebo nahradené Specifickymi poziadavkami podl’a tejto normy.

B, Bezpecnostné zariadenia pri praci s bremenom

Cast’ stroja - hibkové rypadlové zariadenie pouZivané pri manipulacii s bremenami s
maximalnou menovitostou pri manipulacii s bremenami > 1000 kg, merané podla prilohy B,

alebo s preklapacim momentom vac¢sim ako 40 000 Nm musi byt vybavene zariadeniami:
A, Akustickym alebo optickym vystraznym zariadenim, ktoré upozoriuje vodica ked sa
dosiahne menovita nosnost’ pri manipulacii s bremenami a pokracuje, kym zataZenie alebo

moment zat'azenia nebude prekroceny. Tieto zariadenia sa mézu deaktivovat,, ked’ vybavenie
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hibkového rypadlového zariadenia vykonava prace iné, ako je manipulacia s bremenami.
Aktivizacia sa musi jasne oznacit. Ovladace na aktivaciu/deaktivaciu musia byt v oblasti
dosahu vodica. Vystrazné upozornenia sa musia umiestnit’ v blizkosti ovladdacov, ktoré

vyzaduju aktivaciu pocas prevadzky zdvihania.

B, NA sputstanie vyloznika so zdvihacim priamociarym hydromotorom a musia vyhovovat

pozZiadavkam 1SO 8643: 1997.

C, Minimalny pracovny priestor

Rypadlo-nakladace so zatahovatelnym zadnym oknom musia mat’ vysku kabiny nad
vztaznym bodom SIP minimalne 920 mm, pricom tato vzdialenost’ sa meria pri otvorenom

zasuvate'nom okne.

D, Ovladace vodica

Plati EN 474-1: 2006 + A1:2009 s nasledujucimi doplnkami:

- rypadlo-nakladace vybavené stabilizatormi musia mat zvukové a optické vystrazné
zariadenia, priCom toto zariadenie musi upozornit' vodica, ze treba zasunut
stabilizatory, ak zapoji pojazdovy rezim;

- ak je rypadlo-naklada¢ vybaveny alternativnym miestom vodica s alternativnymi
ovladacimi zariadeniami na pojazd, musia tam byt aj ovladacie zariadenia na brzdenie

a riadenie, ktoré vyhovuji vykonnostnym poZiadavkam na priméarne funkcie.

E, Sedadlo vodica

Plati EN 474-1:2006 + A1:2009 s nasledujucimi doplnkami:
Sedadlo musi zodpovedat’ poziadavkam EN I1SO 7096:2008 pre nasledujuce spektralne triedy:
- EM 5 pre rypadlo-nakladace;
- EM 8 pre kompaktné rypadlo-nakladace.

F, Vystrazné zariadenie

Plati EN 474-1:2006 + A1: 2009 s nasledujucimi doplnkami:
Hladina zvuku musi byt’ minimalne 93 dB vo vzdialenosti 7 m od stredu vykyvu hibkového
rypadlového zariadenia po zadny koniec. Vodi¢ musi mat’ moznost' ovladat’ vystrazné

zariadenie z miesta obsluhy hibkového rypacieho zariadenia.
(STN EN 474-4 +A1. 2009 )
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4 DOZERY

Dozéry zabezpecuji najviacsie mnozstvo zemnych prac. Maju pasovy alebo kolesovy
podvozok. Pasové podvozky maju vyhodu vécSej adhézie. St lacnejSie a maju lepSie
manévrovacie schopnosti v tazkom teréne. Pouzivaju sa na premiestfiovanie zeminy do
vzdialenosti 60 m. Maju nevyhodu, Ze sa nem6zu po vlastnej osi premiestiiovat’ po verejnych
komunikacidch a ani na vécsie vzdialenosti medzi staveniskami. Na premiestiiovanie zeminy
do vzdialenosti 100 m sa pouZivaju kolesové dozéry su pohyblivejSie atym sa zvySuje ich
moznost’ premiestiiovania po vlastnej osi. Maju v8ak nevyhodu v menSej presnosti préace pri
zrovnavani povrchu a v mensej adhéznej sile.

(VANGEL, J. 1996. s. 94)

Viactcelové dozéry su vybavené doplnkovymi pracovnymi ndstrojmi, ktoré sa pouZzivaji na
rozryvanie zeminy, hibenie prieckop a drendznych ryh, pripadne na nakladanie zeminy. Ich
pohyby st ovladané hydraulicky alebo vo vynimocnych pripadoch eSte mechanicky pomocou
navijaka, lana a kladkostroja.

(SIMONIK, J. JOBBAGY, J. 2010. s. 36)

4.1 Rozdelenie dozérov podla konStrukéného rieSenia radlice:

1. Buldozéry, ktoré maju radlicu trvalo nastaveni kolmo na pozdiznu os traktora.
Radlica m& brit rovnobezny s rovinou pojazdovej Casti traktora, mozno ju zdvihat
a spustat’ a pri niektorych typoch mozno menit rezny uhol.

2. Angldozéry, ktoré maji radlicu nastavitelna od kolmice Kk pozdiZnej osi traktora
v oboch smeroch. Radlica ma brit rovnobezny s rovinou pojazdove;j Casti traktora.

3. Tiltdozéry, ktoré maju radlicu nastaveni kolmo k pozdiznej osi traktora. Vo zvislej
rovine je radlica natocena tak, ze jeden jej koniec je niZSie nez druhy.

4. Univerzalne dozéry, ktoré mozu radlicu nastavit’ do vSetkych uvedenych poléh alebo
ju nahradit’ inym pracovnym nastrojom.

(SIMONIK, J. JOBBAGY, J. 2010. s. 36-37)

4.2 operacie pracovného cyklu dozéra pri zemnych pracach:

- rozpojovanie zeminy ( rezanie triesky zeminy a plnenie radlice zeminou ),

- hrnutie ( premiestnenie zeminy ),
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- ukladanie a rozhriovanie zeminy,
- spiato¢na cesta na miesto zacCiatku t'azenia

(PRIRUCKA PRE STROINIKOV STAVEBNYCH STROJOV. 1998. s. 109)

4.3 Pasové dozéry

Originalna konstrukcia pasovych dozérov ma moderny dizajn aspaja vybavenie
a vykonnost’ podstatne vacsich strojov s rychlostou a vSestrannost'ou prevadzkovej hmotnosti
do 10 ton. Bohatd vybava, az po sériovo montovanu klimatizaciu a vynikajuci vyhlad
dopredu ina oba rohy radlice, je predpokladom pre neunavujicu avelmi produktivnu
¢innost’. Hydrostaticky pohon dodava strojom vysoku rychlost” a protibeznym chodom pasov
umoziuje aj ota¢anie na mieste. VSetky dozéry st vybavené kvalitnym podvozkom s dlhou
Zivotnostou. Podvozok s velkou nosnou diZkou pasu sa vyznacuje nizkym mernym tlakom,
vyvazenym rozdelenim hmotnosti a vynikajiicimi vlastnostami na jemné planirovanie. Uplne
novd kabina tychto strojov je nielen podstatne priestornejSia atichSia, ale je aj
ergonomickejsSie rieSena. Podvozok LGP (low groud pressure) so zvaé¢Senym rozchodom
a $irSimi doskami pasov poskytuje este vacsiu stabilitu a eSte niZzsi merny tlak na pracu v malo
unosnych pddach. Plne nastavite'na radlica so zvySenym objemom je vhodna na vsetky
vykonavané prace. PrediZzené intervaly Gdrzby znizujii prevadzkové néklady a zvy3uj
pohotovost’ stroja. Pre kazdodennu udrzbu su vSetky miesta drzby l'ahko pristupné a ticelovo
zoskupené. NovSie stroje su vybavené elektronicky riadenymi Sest'valcovymi motormi,
elektronickou kontrolou radenia prevodov, elektronickym riadenim pritlaku spojok, systémom
na riadenie, radenie a zmeny smeru jazdy. Podvozok pre tazkt prevadzku garantuje eSte
vysSiu Zivotnost. Typickd pre vSetky pasové dozéry je priestornd, prijemna kabina
s pohodinym vstupom a kompletnym vybavenim. DIlhy podvozok so Sirokym rozchodom
pasov zarucuje vysoku stabilitu a istotu proti prevrateniu na svahoch a vynikajlce vlastnosti
pre jemné planirovanie.
(SIMONIK, J. JOBBAGY, J. 2010. s. 37)
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Obr. 3 Pasovy dozér DRESSTA TD-40E EXTRA (21.)

4.4 Kolesove dozéry

Vyhodou pouzitia tychto strojov je vysSia prevadzkova rychlost, pohotovost
a rychlost’ presunu po vlastnej osi. Zakladom je kolesovy traktor s oboma hnacimi ndpravami.
Nevyhodou je znaéné prekizavanie kolies v premocenom teréne. Preto je ich ekonomické
vyuZitie mozné len zaurcitych priaznivych podmienok. Kolesové dozéry spajaji vysoky
vykon  motora  Sobratnostou  arychlostou.  Hydraulicky  systém s Tlahkym,
elektrohydraulickym ovladanim radlice a povelovym riadenim do velkej miery ulahcuje
obsluhu stroja. Stroje spifiajii uz dnes buduce predpisy pre emisné limity. Tlagidl4 na jazdu
vpred avzad ana ru¢né ovladanie automatickej prevodovky st pohodlne umiestnené vo
volante s nastavitelnym sklonom. Priestorna kabina ma pristup s oboch stran, je vyborne
izolovana proti hluku a poskytuje optimalny vyhl'ad na vSetky strany. Prikladné je aj rieSenie
adrzby novych kolesovych dozérov Cat : jednodielna, elektricky odklapana kapota motora
umozhuje optimalny pristup a elektronicky kontrolny systém urychluje hladanie portch.
V literatre sa vyskytuju aj iné nazvy pre urcité¢ upravy dozérov. Nazov calfdozér sa pouziva
pre najmensie typy dozérov, turnadozér pre dozéry s pneumatikovym podvozkom.
(SIMONIK, J. JOBBAGY, J. 2010. s. 39-40)
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Obr. 4 Kolesovy dozér Cat 834H (19.)

4.5 Zbierka zakonov ¢ 374/1990, 876 Stroje na zemné prace

1)

)

@)

(4)

(®)

(6)

Stroj sa modze pohybovat alebo pracovat podla unosnosti pody v takej
vzdialenosti od okraja svahov a vykopu, aby nedo$lo k zrateniu stroja. Ak
tato vzdialenost’ nie je urcend v technickom postupe, urci ju zodpovedny
pracovnik.

Ak je stroj v pohybe, nikto sa nesmie zdrziavat’ v nebezpe¢nom dosahu stroja,
pred strojom v smere jazdy, ani medzi tahacom a vleCenym strojom.

Pod stenou ( svahom ) sa mdze stroj pohybovat alebo pracovat’ v takej
vzdialenosti, aby nevzniklo nebezpe€enstvo jeho zasypania.

Pri préci strojov ktoré sU vybavené viacerymi pracovnymi zariadeniami,
musia byt nepouzivané pracovné zariadenia v prepravnej polohe
a mechanicky zabezpecené.

Pri praci viacerych strojov na jednom pracovisku sa musi medzi nimi
zachovat’ taka vzdialenost’ aby nedoslo k ohrozeniu prevadzky druhého stroja.
Pri nakladani materialu na dopravné prostriedky sa smie manipulovat

s pracovnym zariadenim stroja len nad loZnou plochou tak aby nenarazalo do
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()

(8)

a)

b)

c)

©9)

dopravného prostriedku. Ak je pri nakladani potrebné manipulovat’
S pracovnym zariadenim nad kabinou vodi¢a dopravného prostriedku, nesmt
sa v nej zdrZiavat’ pracovnici. Loznd plocha sa musi nakladat’ rovnhomerne.
Pri jazde s naloZzenym materialom sa pracovné zariadenie musi zabezpecit
v prepravnej polohe, aby nedoSlo k nebezpecnej strate stability stroja
a obmedzeniu viditeI'nosti z kabiny.
Stroj sa musi vybavit
zariadenim na kontrolu sklonu pojazdovej roviny so signalizaciu alebo
ukazovatel'om az do maximalne dovoleného sklonu,
svetlometmi na osvetlenie pracovného priestoru stroja za zniZzenej viditelnosti
a V noci; stroje ktorych pojazd pri praci je smerom dozadu, sa musia vybavit’ aj
svetlometmi, ktoré osvetluju pracovny priestor za strojom,
najmenej dvoma podkladacimi klinmi, ak ide o stroj na kolesovom podvozku
alebo cestny valec,
Obsluha stroja nesmie opustit’ svoje miesto bez toho, aby pracovné zariadenie
nebolo spustené na zem, pripadne na podlozku na zemi alebo umiestnené

v predpisanej polohe a mechanicky zabezpecené.

(10) Pri hrnuti horniny dozérom nesmie brit jeho radlice presahovat cez okraj

svahu alebo vykopu.

( ZBIERKA ZAKONOV 367/1990. § 76)

4.6 STN EN 474-2 + Al, Stroje na zemne prace, Bezpecnost’

Cast’ 2: poZiadavky na dozéry

A, VSeobecne

Dozér musi vyhovovat’ poziadavkam podl'a EN 474-1: 2006, ak nie su modifikované

alebo nahradené poziadavkami tejto Casti.

B, Sedadlo vodica

Plati EN 474-1:2006 s nasledujucimi doplnkami:

Sedadlo musi zodpovedat’ poziadavkam EN ISO 7096: 2000 pre nasledujuce spektralne

triedy:
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- EM 6 pre dozery na pasovom podvozku s prevadzkovou hmotnostou mensou ako
50 000 kg podl'a ISO 6016: 1998;

- EM 5 pre dozery na kolesovom podvozku;

- Pre dozery na pasovom podvozku s hmotnostou rovnajicou sa 50 000 kg alebo
vysSou, pozri EN I1SO 7096: 2000.

C, Zadné okno

Plati EN 474-1:2006 pre zadné okno s nasledujucimi ustanoveniami:
- musi byt vybavené zariadenie na rozmrazovanie zadného skla;

- zadné okno musi byt’ vybavené motoricky pohaiianym stiera¢om a ostrekovacom skla.

D, Montaz

Prostriedky na uchytenie navijaka na konstrukciu stroja musia byt’ navrhnuté tak, aby
odolali dvojnasobnej maximalnej sile v lane, ktorou moze byt lano namahané a to bez trvalej

deformécie.

E, Ovladace

Ovladace navijaka musia byt umiestnené na pracovnom mieste vodi¢a a musia spliat’

poziadavky uvedené v ISO 10768: 2004

F, Ochranné zariadenie

Konstrukcia stroja musi umoziovat vybavenie stroja ochrannym zariadenim, ak bude
vzadu namontovany navijak.
Dozéry s navijakom namontovanym vzadu musia byt vybavené ochrannou mrezou ( mrezami
) s okami vyrobenymi z ocel'ového drotu ( zvarana siet’ ) s minimalnym priemerom drotu oka
6 mm a maximalnym vol'nym otvorom oka 45 mm x 45 mm alebo rovnocennou ochrannou
konstrukciou medzi vodi¢om a navijakom.
Sirka a vyska ochrannej mreze musi zakryvat’ minimalne:
- zadné okno, pri strojoch vybavenych kabinov;
- zadny minimalny priestor vodi¢a Specifikovany v EN 1SO 3411: 1999 pri strojoch bez
kabiny.

G, Vystrazné oznacenia
Plati EN 474-1: 2006 s dopliujacimi Specifickymi vystraznymi ozna¢eniami

pouzivajucimi symboly podl'a ISO 6405-2, ak je stroj vybaveny navijakom.
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H, Navod na obsluhu

Plati EN 474-1: 2006 s doplnkom, Ze vyrobca musi poskytnut’ prislusné informacie pre

prevadzku a bezpe¢né pouzivanie navijaka, ak je sucastou stroja.

I, Oznacovanie stroja

Plati EN 474-1: 2006 s doplnkom, Ze stroj musi mat v oznaceni aj maximalnu

navijaciu silu navijaka v Newtonoch (N ).

J, TabuPka 1 - Zoznam d’alSich zavaznych ohrozeni — Dozéry

Cislo* Ohrozenie Zodpovedajuci
¢lanok tejto EN

Ohrozenia, nebezpe¢né situacie a udalosti

1 Mechanické ohrozenia spdsobené: 2.3.6.4
Cast’ami stroja alebo pracovnymi néstrojmi
hmotnost'ou a stabilitou, mechanickou pevnostou

1.1 Ohrozenia stlaCenim 2.3.6.4
5 Ohrozenia spdsobené vibraciami 2.3.6.2
8 Ohrozenia spésobene zanedbanim ergonomickych principov
pri navrhovani stroja, ako su napr.:
8.7 Nevhodna konstrukcia, umiestnenie a identifikacia ru¢nych 2.3.6.4.2
ovladacov
8.10 Nevhodné/nedostatocné kryty a ochranné zariadenia 2.3.6.4.3
19 Ohrozenia spojené s pracovnym priestorom
19.5 Nedostato¢na viditel'nost’ vodi€a/z pracovného miesta 2.3.6.4
24 Nedostato¢né pokyny pre vodi¢a/obsluhu 2.3.6.5

(navody, dokumentécia, piktogramy a ozna¢ovanie)

DalSie ohrozenia, nebezpe&né situacie a udalosti
spbsobené zdvihanim

25 Mechanické ohrozenia a nebezpe¢né situacie

25.2 Nedostato¢nd mechanicka pevnost’ konstrukénych Casti 2.3.6.4.1

* Cislo vzt'ahujice sa na prilohu A EN 474-1: 2006
(STN EN 474-2 +A1. 2009 )
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5 SCRAPRE

Scrapre su stroje pre zemné préace, slUZiace k postupnému rozpojovaniu, nakladaniu,
preprave a rozprestieranie horniny. Patria do skupiny strojov s ploSnym sp6sobom prace.
Relevantnym faktorom urcujicim vykonnost' scraprov su trakéné schopnosti pri praci.

(JERABEK, K. a kolektiv. 1996. s. 246)

5.1 Delenie scraprov:

podl'a obsahu korby :
- malé, s obsahom korby do 3 m3
- stredné, 4 - 10 m3

- velké, nad 10 m3

Podl’a konstrukcie:
- v jednoducho prevedeni
- v tandemovom prevedeni ( s dvoma alebo viacerymi korbami )

- selevatorovym plnenim korby

podl’a polohy:
- privesné, tahané tahacom privesov,
- navesné, tahané tahacom navesov,
- motorové s jednym motorom,
- motorové s dvoma motormi.
(VANGEL, J. 1996. s. 94)

5.2 Privesné skrapre

Ram s podvozkom tvori nosnu Cast’ korby scrapre. Konstrukéné prevedenie ramu musi
vyhovovat’ pevnostnym podmienkam. Podla spdsobu uchytenia korby rozliSujeme scrapre
s ramovou konStrukciou, ktoré maju korbu ulozenu oto¢ne k zadnej Casti rdmu. Této Cast
ramu je nosnou ¢astou podvozku a je spojena s taznou Castou ramu. Toto prevedenie sa
pouZiva pri starSich typoch. Pri strojoch so samonosnou konstrukciou sa tiazové pdsobenie

korby azeminy bezprostredne prenasa na zadnu Cast’ podvozku. Privesné scrapre maju
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prevazne Styri kolesa vybavené nizkotlakovymi pneumatikami véacSieho profilu. Zdrojom
tahovej sily pri privesnych skraproch je pasovy alebo kolesovy traktor prislusnej vykonovej
triedy, ktord zavisi od objemu korby scrapra. Pri samohybnej konstrukcii je zdrojom t'ahovej
sily spalovaci motor, ktory je nedielnou sti¢ast'ou konstrukéného prevedenia stroja.
(SIMONIK, J. JOBBAGY, J. 2010. s. 46-47)

Obr. 5 Dvojosi scraper s pasovym tahacom (18.)

5.3 NaAavesne scrapre

Navesné skrapre st tahané jednoosovym alebo dvojosovymi traktormi, na ktoré sa
scraper (korba) naveSiava. Pritom Cast’ zvislého zatazenia skrapera sa prenaSa na hnacie

kolesa traktora, ¢im sa zvdcSuje abhézna sila. Traktor byva vo vacSine pripadov jednoosovy.
(VANGEL, J. 1996. s. 104)
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Obr. 6 Navesny scraper s jednoosovym t'aha¢om (20.)

5.4 Samohybné scrapre

Tieto druhy scraprov su vybavené s vlastnym pohonom. Rozdeluju sa na tri zakladné
druhy a to:

- s jednym motorom

- s dvoma motormi

- selevatorom
Korba scrapra atraktor (taha¢) vytvaraju kompaktny celok s vlastnym pohonom, ktory
zaistuje pojazd stroja aj pohyb pracovnych organov. NajéastejSie rieSenie je s jednoosovym
tahaCom.

(SIMONIK, J. JOBBAGY, J. 2010. s. 47)

5.5 Motorove scrapre

Motorové scrapre maju samostatni pohonnd jednotku, su mobilnejSie a maju lepSie
manévrovacie schopnosti. Hmotnost’ zeminy sa vyuziva na zvysenie adhéznej sily na jednu
alebo na viaceré hnacie osi, napriklad pri dvojmotorovych, kde kazdy motor pohana jednu

napravu. Predny z motorov pohana traktor (predné kolesd) a zadny motor pohana zadnu
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napravu. Pri tazbe, kedy vznikaji velké odpory, pracuji oba motory sucasne, po skonceni

tazby prestava posobit’ zadny motor a transport pokracuje s pouzitim vykonu jedného motora.
(VANGEL, J. 1996. s. 104)

Obr. 7 Dvojmotorovy scraper (17.)

(VANGEL, J. 1996. s. 104) uvadza delenie motorovych scraprov podl'a typu podvozku:

pasové

kolesové

podrla spésobu vysypavania:
samovol'né vpred a vzad,
natené

polondtené

Strbinové ( prepadové )

Pri scraproch s malym obsahom korby sa pouziva samovolné vysypanie. Nedostatkom

tohto spbsobu je, Ze vysypanie je nedplné, a to hlavne lepivych a mokrych zemin.

Polonudtené, nitené a Strbinové vysypanie sa pouziva pri skraproch tazkych s vel’kym
ySyp p p p y y

obsahom korby. Nedostatok poloniteného vysypania je podobny ako pri samovolnom.

Strbinové vysypanie je menej naro¢né na spotrebu energie, pretoze Strbinou v dne

korby prepadava zemina samovol'ne, pripadne je posunuta zadnou stenou korby.
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Korba sa najlepSie vyprazdiuje pri nitenom vyklapani, mechanizmus v§ak musi byt
mohutne dimenzovany, pretoze je potrebné zdvihnut iurcity objem zeminy. Je to sposob,

ktory je naro¢ny na spotrebu energie.

Korba scrapra sa navrhuje tak, aby odpory vznikajuce pri jej plneni zeminou boli
malé. Pri volbe tvaru je nutné uvazovat aj sjej pevnostou, hmotnostou prepravovaného
materidlu a s manévrovatel'nost'ou mechanizmu. Optimalny tvar korby je charakterizovany jej
velkou dizkou a $irkou pri mensej vyske.

Na plnenie korby okrem tvaru, maju vplyv:
- rozmery korby ( §irka, vyska, dizka ),
- pomer medzi Sirkou rezania a Sirkou korby,
- tvar a nastavenie britu ( rezny uhol ),
- hrubka tazenej vrstvy zeminy,
- druh a stav zeminy.
(VANGEL, J. 1996. s. 105)

5.6 Pracovny postup scrapra

Pracovny cyklus stroja sa skracuje zvySovanim rychlosti jeho pojazdu. Na to su
potrebné dostatocne vykonné motory, ktoré by boli schopné pri preprave zeminy dosiahnut’
priblizne takeé rychlosti ( podla druhu astavu jazdnej drahy ), ako terénne nékladné
automobily, a pri rozpojovani zeminy by boli schopné vyvinut' dostato¢nti tahovu silu na
premahanie odporov. ZvySovanie vykonu motora by sice umoziiovalo urychlené napliianie
korby, ale nebolo by hospodarne, pretoZe pri preprave a vysypani zeminy, ktoré ¢asovo tvoria

aZ 80 % trvania pracovného cyklu, zvySeny vykon motora by sa nevyuZil.

Na urychlenie napliiiania scrapra, na prekonavanie zvysenych odporov pri rezani a napiiani sa
pouzivaju postrkové stroje. Su to kolesové alebo pasové traktory ¢i dozéry, ktoré upravenymi
naraznikmi tlacia odzadu scraper do zaberu. Sc¢itanim t'ahovej sily tazného a postrkoveho
stroja moze scraper lahSie prekonavat’ odpory proti rozpojovaniu, rezat' hrubsSiu vrstvu
zeminy, naplnit’ korbu na kratSej drahe a skratit' tak ¢as napliiania. Po skondeni postrku
scrapra sa postrkovy stroj odpoji a ide pomahat’ v napifiani d’alsieho scrapru. Poéet scraprov,

ktorym sta¢i poméhat’ jeden postrkovaci stroj, zavisi od druhu scraprov, ich pojazdovych
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rychlosti, rozvoznej vzdialenosti a od vlastnosti postrkového stroja. Kolesové traktory ci
dozéry su na postrk vhodnejSie, pretoze su pohyblivejSie a I'ahSie sa premiestiiuju od jedného
skrapra k druhému

(PRRUCKA PRE STROJNIKOV STAVEBNYCH STROJOV. 1998. s. 119)

5.7 Zbierka zakonov ¢ 374/1990, § 78 scrapre

(1) Pred zaciatkom zemnych prac sa musia vykonat potrebné opatrenia, aby stroj
radlicou nenarazil na vy¢nievajuce pevné prekazky ( kamene, pne, silné korene a pod.
), ktoré sa musia vopred odstranit, narusit, pripadne viditeI'ne oznacit. Poziarne
hydranty, vodné a plynové uzavery, kanaliza¢né poklopy a pod. sa musia oznacit, aby
sa neposkodili.

(2) Ak je scraper v pohybe, nik nesmie v jeho bezprostrednom pracovnom okoli v smere
jazdy odstranovat’ kamene, korene a vykonavat iné prace.

(3) Je zakazané vstupovat’ do priestoru medzi scraper ataha¢ aprechadzat cez
akukol'vek ¢ast’ tahaného scrapra.

(4) Pri premiestiovani nalozeného i prazdneho scrapra musi byt korba vzdy zdvihnuta
a uzavreta.

(ZBIERKA ZAKONOV 367/1990. § 78)

5.8 STN EN 474-7 + Al, Stroje na zemne prace, Bezpecnost’

Cast’ 7: poziadavky na scrapre

A, VVSeobecne

Scraper musi vyhovovat’ poziadavkam podl'a EN 474-1: 2006 + Al: 2009, ak nie su

modifikované alebo nahradené poziadavkami tejto Casti.

B, Stanoviste vodi¢a

Sedadlo musi vyhovovat’ spektralnej triede EM 2 podla EN ISO 7096: 2008 pre

scrapre bez napravy alebo ramu.
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C, Retardér

Ak je retardér zabudovany v stroji musi spifiat’ poziadavky ISO 10268: 1993

D, Zamok kibového ramu

Pre scrapre neplati

E, Vle¢éné zariadenie

Plati EN 474-1:2006 + A1: 2009 s nasledujucou vynimkou:
Uchytavacie/pripeviiovacie body na scraproch, ktoré umoziuji dvom scraprom vzajomne sa
podporovat’ pri nakladani, sa nepovazuju za vle¢né, resp. vyprostovacie zariadenia

definované v EN 474-1:2006 + Al: 2009.

F, Hladina hluku

Plati EN 474-1:2006 + A1: 2009 a hladina akustického vykonu hluku na stanovisti
vodic¢a scrapera sa musi merat’ podl'a ISO 6393: 2008.

- Emisia akustického tlaku v mieste vodi¢a

Plati EN 474-1:2006 + A1: 2009 a hladina akustického tlaku na stanovisti vodica
scrapera sa musi merat’ podl'a ISO 6394: 2008.

G, Informacie o pouzivani

Plati EN 474-1: 2006 + Al: 2009 s nasledujucimi doplnkami:

- navod na pouzivanie tlatnej reznej hrany;

- nédvod na pouZivanie a udrzbu pre elevator a vrtak.
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H, Tabulka 2 - Zoznam d’alSich zavaZnych ohrozeni — scrapre

Cislo* Ohrozenie Zodpovedajuci
¢lanok tejto EN

Ohrozenia, nebezpecné situacie a udalosti

1 Mechanické ohrozenia spésobené: 2.4.8.5
Castami stroja alebo pracovnymi nastrojmi
hmotnost'ou a stabilitou, mechanickou pevnostou

4 Ohrozenia hlukom 2.4.8.6

Dodato¢né ohrozenia, nebezpe¢né situacie a udalosti
sp6sobené mobilitou

18 Spojené s pohyblivost'ou
18.4 Funkcie pohybu 2.4.8.5
18.6 Nedostato¢na stabilita stroja spomalenie a zastavenie 2.4.8.3
19 Ohrozenia spojené s pracovnym miestom (vratane

stanovist’a vodi¢a) na stroji
19.7 Nespravne sedenie 2.4.8.2
24 Nedostato¢né pokyny pre vodi¢a/obsluhu 24.8.7

(navody, dokumentécia, piktogramy a oznacovanie)

* Cislo vzt'ahujice sa na prilohu A EN 474-1: 2006 + A1: 20009.
(STN EN 474-7 +A1. 2009 )
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6 ZAVER

V bakalarskej praci sme sa zaoberali problematikou bezpecnostnej charakteristiky
vybranych cestnych stavebnych strojov. Jej cielom je analyzovat bezpecnostné podmienky
a predpisy na dodrZanie bezpeénosti prace s vybranymi cestnymi stavebnymi strojmi. Dalej sa
venovalo bliz8ej charakteristike jednotlivych vybranych strojov (rypadlo, dozér a scraper).

Z vysledkov vyplyva, Zze problematika bezpecnosti cestnych a stavebnych strojov je
zaujimavé a malo rieSena. Pri dodrziavani vSetkych bezpe¢nostnych podmienok a predpisov

by nedochadzalo k nehodam, pri ktorych sa znehodnocuju stroje a ¢asto ide aj o 'udsky zivot.
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